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CTratio
Gerateeinstellungen CTratio - Signalausgénge

Ausgabekanal 1

Digitale 1/O pins
Gerateeinstellungen CTratio - Signalverarbeitung

Emissionsgrad/ Slope/ Dampfung
Signal-Nachverarbeitung

Gerateeinstellungen CTratio — Visuelle Alarme

Gerateeinstellungen CTratio — Erweiterte Einstellungen

Bedienertasten verriegeln
Temperatureinheit
RS485-Multidropadresse
Kalibrierung

CSlaser/ CX
Geréteeinstellungen CSlaser/ CX
Allgemein [CX

Allgemein [CSlaser]
Analogausgang (mA)

Digitalausgang

Open-Collector-Alarmausgang
Nachbearbeitung — Max/ Min
Kalibration

CS/ CSmicro
Gerateeinstellungen/ Allgemein

IN/ OUT (griin) — ext. Emissionsgrad/ Umg.-temperatur

IN/ OUT (gruin) — ext. Triggern
IN/ OUT (griin) — Kommunikationseingang
IN/ OUT (griin) — Alarmausgang (Open collector)

OUT (gelb) — 3-stufiger Ausgang

OUT (gelb) — Digitalausgénge

Status LED — LED-Alarm/ Automatische Zielfunktion
Status-LED — Selbstdiagnose

Status-LED — Temperatur-Code-Anzeige

IN/ OUT (griin) — Temp. Code-Ausgabe (Open collector) Nachbearbeitung

Analogausgang (mA)/ Alarmausgang Vcc Einstellungen

OUT (gelb) — Analogausgang (mV)/ Alarmausgang Kalibration
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Installation

Legen Sie die Installations-CD in das entsprechende
Laufwerk lhres PC ein. Wenn die Autorun-Option auf
Ihrem Computer aktiviert ist, startet der Installations-
assistent (Installation wizard) automatisch.
Andernfalls starten Sie bitte CDsetup.exe von der
CD-ROM.

Minimale Systemvoraussetzungen:

= Windows XP, Vista, 7
USB-Schnittstelle
Festplatte mit mind. 30 MByte Speicherplatz
Mindestens 128 MByte RAM
CD-ROM-Laufwerk

Nach Betétigen der Schaltflache [Install Compact Connect] erfolgt die Installation der Software auf Ihrem

PC. Nach der Installation finden Sie die Software auf Ihrem
Desktop (als Programmsymbol) sowie im StartmenU unter:
[Start]\Programme\CompactConnect.

Betitigen Sie danach die Schaltflache Install Adapter Driver|— es
werden nun alle erforderlichen Geratetreiber installiert. Ein
Anschluss neuer Sensoren bzw. neuer USB-Adapterkabel wird
durch das System erkannt und die korrekten Treiber automatisch
zugeordnet. Sollte der Assisitent fiir das Suchen neuer
Hardware erscheinen, kdnnen Sie “Verbinden mit Windows
Update” oder “Software automatisch installieren” auswahlen.

Die Schaltflache |Insta|| Ethernet Drived wird nur bei Verwendung
der Ethernet-Schnittstelle (CT/ CTlaser) bendtigt. beendet
den Installations-Assistenten.

Compact Connect

I

Install Adapter Driver
Install Ethernet Driver
EXIT
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Inhalt

Verbindung Sensor - Computer

Wenn Sie Ihren Sensor mit dem PC verbinden und die Software starten, erscheint bei aktivierter Option
Gerat automatisch suchen » Grundlegende Einstellungen/ Optionen zunachst die folgende Meldung:

Gerateauswahl

Suche nach CS. Bitte warten ...

Falls die automatische Geratesuche deaktiviert ist, gehen Sie bitte folgendermafien vor:
Offnen Sie den Menulpunkt [Menii: Extras\ Interface].

Gerat
Gerat: CT Seriennr.: BOB0336
Angchlub WCPY: | COM4A Baudrate: 9600
Suche Gerat

Abbrechen

Suche |cT -

Sie kénnen fir die Suche nach mit dem Computer verbundenen Sensoren folgende Vorauswahl treffen:

= Alle
= CS/CSM/CX/ CSL/ CSM v2
= CT (inkl. CTlaser, CT XL, CTratio)
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Betéatigen Sie dann die Schaltflache . Die gefundenen Sensoren werden als Gerateauswahl
angezeigt:

el Beispiel 1: Ein Sensor (CS) wurde gefunden.
] i T ' Betatigen Sie |Auswihlen|, um das Fenster zu
schlieRen.

Aktualisieren| startet eine neue Suche.

Akbtualiziensn | abtrechen |

Gerateauswahl Beispiel 2: Zwei Sensoren (CT und CS) wurden
NI |Gerét |53[ienm_ ||:Dm |Baudrate |TEII:i | gefunden. Aktivieren Sie mit dem Cursor das

1 o7 HEDS0336 COM13 57600 62T gewinschte Gerat und betatigen Sie danach

2 5  HE095095 COMI0 9600 468T _ um das Fenster zu schiieften.

Aktualisieren| startet eine neue Suche.

Aktualisieren | Abbrechen ‘ |

Nach Auswahl eines Sensors gelangen Sie zuriick in das vorherige Fenster. Hier werden nun der
verwendete virtuelle COM-Port (VCP), die Seriennummer sowie die eingestellte Baudrate angezeigt.

NUR CS/ CSmICRO

Bei einem CS/ CSmicro-Sensor finden Sie in diesem Fenster zusétzlich die Schaltflache [Gerat An|

Sie kdnnen mit dieser Funktion lhren Sensor als Analoggerat betreiben (mV- oder mA-Ausgang) und als
Spannungsversorgung die USB-Schnittstelle lhres PC verwenden.
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Inhalt

Nach Betatigen von wird der Sensor Uber die USB-Schnittstelle versorgt, befindet sich aber

ansonsten im Analogmodus (mV-Ausgang Uber OUT-Pin).

Gerat
Gerat: CS Seriennr.; 50850956
Anzchiul MCF): | COM10 Gerat &n

Suche Gerat

Abbrechen

Suche |<Alle |

Betatigen Sie zum Abschluss [OK|, um das Fenster zu schlieRen. Bei aktivierter Option Messung
automatisch starten » Grundlegende Einstellungen/ Optionen werden die Temperaturwerte im

Diagramm dargestellt.

Nach erfolgter Sensorauswahl zeigt die Statuszeile (unterhalb der
Zeitachse) folgende Informationen an:

ICOMxx: Geoffnet aktive COM-Schnittstelle

0,00 0,50 1.00
1

COM10: Gedffnet |CS-micro: Verbunden

ICT/ CSI CSmicro: Verbunden| erfolgreiche Kommunikation mit dem jeweils angeschlossenen Sensor
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Inhalt

RS485/ RS422 [CT/ CTlaser/ CTratio]

Bei Verwendung einer RS485-Schnittstelle aktivieren Sie bitte RS485 Mode [Menii: Extras\ Interface].
Nach Auswahl des COM-Ports, der Baudrate und der Sensoradresse (beide Werte missen identisch mit
den Einstellungen am CT sein) betatigen Sie bitte [Verbinden]|. Im RS485-Modus konnen bis zu 32 Sensoren
in einem Netzwerk betrieben werden. Mit der CompactConnect kann dabei immer nur jeweils ein Sensor
aufgerufen werden.

Fir eine schnellere Datentibertragung empfehlen wir den RS422-Modus. Hierflir benétigen Sie ebenfalls ein
RS485-Modul sowie den RS485-USB-Adapter [ACCTRS485USBK]. Zur Aktivierung des RS422-Modus
mussen Sie diesen zunachst mit Hilfe der Programmiertasten am Sensor aufrufen (Menupunkt:
Multidropadresse). Verbinden Sie dann den Sensor wie unter Verbindung Sensor — Computer
beschrieben. Der RS485-Modus muss hierbei deaktiviert sein.

Gerat

Gerat: CT Sefienn.: 9030239

Angchiuf (VCPL | COM38 Baudrate: 9500

Suche Gerat Abbrechen |

Compart : COM1 -

Baudrate : 3600 hd

Addr. o 1 -
“erbinden
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Inhalt

Vereinfachter Start

Wenn bei einem erneuten Start der Software der zuletzt verwendete Sensor am PC angeschlossen ist, wird
bei aktivierter Option Gerat automatisch suchen » Grundlegende Einstellungen/ Optionen die
Verbindung automatisch (ohne Gerateauswahlfenster) durchgefiihrt.

Falls diese Option deaktiviert ist, betatigen Sie einfach die Schaltflache in der Werkzeugleiste bzw.
[Menii: Gerat\ Suche Gerate].

Die Schaltflache bzw. [Menii: Gerat\ Trenne Gerit] trennt die Verbindung zum Sensor und
schlief3t den COM-Port.
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Grundlegende Einstellungen

SPRACHE
Die gewlinschte Sprache kdénnen Sie unter [Menii: Extras\ Sprache] auswahlen.

OPTIONEN
Im Menlpunkt [Menii: Extras\ Optionen] kénnen Sie folgende Optionen auswahlen:

Dezimaltrenner
| wamung bel ungespeicherten D aten

s Spztem

[~ Mach "Stop" zpeichem " Mutzerdefiniert: I_
[ Suche auch Nicht-USE-Gerate e O A s

[ Gerat automatizch suchen f* Programmname

™ Meszung automatizch starten " Mutzerdefiniert;

[ Schaltflache fur LASER anzeigen

v "warung bei LASER AR

Temperatureinheit
[vw CS rew. 2 - Input monitarning & T o

oK |

iSuche auch Nicht-USB-Gerite] Aktivieren Sie diese Option, wenn Sie Sensoren mit anderen Schnitt-
stellen (Nicht-USB) verwenden (z.B. CT mit RS232 oder Ethernet).
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IGerat automatisch suchen|

IMessung automatisch starten|

[Schaltfliche fiir LASER anzeigen|

\Warnung bei LASER AN|

ICS rev. 2 — Input monitoring|

Titelzeile der Anwendung|

Temperatureinheit

Inhalt

Wenn aktiviert, wird nach jedem Programmstart automatisch nach
angeschlossenen Sensoren gesucht.

Wenn aktiviert, wird nach jedem Programmstart (bei zuvor
gefundenen Sensoren) automatisch eine Messung gestartet.

[nur fiir CTlaser, CTratio] Wenn aktiviert, wird in der
Werkzeugleiste und als Menupunkt unter [Menii: Gerét] eine
zusatzliche Schaltflache bzw.Funktion fir das Ein- und Ausschalten
des Lasers angezeigt.

[nur bei CTratio] Wenn aktiviert, erscheint im Diagramm eine
Warnung bei eingeschaltetem Laser, dass die Messung angehalten
wurde [P Sensor-Bedienungsanleitung CTratio]

[nur bei CS/ CSmicro v2] Muss fir die Anzeige zusatzlicher Werte
(mV in, Vcc, Eps, TAmb) aktiviert werden.

Auswahl zwischen Programmname (des Herstellers) oder eines
selbst definierten Names. Die Anzeige erfolgt in der Titelzeile des
Programmfensters.

Auswahl zwischen °C und °F [nur fur CS/ CSmicro].

Bei allen Geraten der CT-Serie erfolgt diese Auswahl unter:

[Menii: Gerat\ Gerateeinstellungen].

> Gerateeinstellungen CT — Temperatureinheit

Die weiteren Einstellmdglichkeiten sind unter » Messung beenden und Daten speichern erklart.
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DIAGRAMMEINSTELLUNGEN
Unter [Menii: Diagramm\ Einstellungen] kénnen folgende Diagrammoptionen eingestellt werden:

Digital Diagramm Strichstarke: Farbe
Anzeigen  Anzeigen  Autoskalierung
TProzess 2 2 2 ?2 & [ ]
r r r [ =
TBox 2 r r ?2 & ]
ror o or g
T_2C ™ - - 2 3 ]
T_1C r r r 2 3 [
Dampfung [ r r 2 & ]
whchse Zeitzpanne [g]: m
Abbrechen
Digital Anzeigen Auswahl, welche Signale als Digitalanzeige dargestellt werden sollen
Diagramm Anzeigen Auswabhl, welche Signale als Temperaturkurve dargestellt werden sollen

Diagramm Autoskalierungj Auswabhl, fir welche Signale eine Autoskalierung durchgefiihrt werden soll

Linienstarke der Temperaturkurven [1...5]

Farbe der Temperaturkurven und der Digitalanzeigen

x-Achse Zeitspanne| Zeitbereich auf der x-Achse, der nach Start der Messung komplett
dargestellt werden soll
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Inhalt

Digitalanzeigen/ Input Monitoring

Sobald Sie eine Verbindung zwischen Sensor und Computer herstellen und die Software starten, wird die
Objekttemperatur rechts oben als Digitalanzeige dargestellt.

Sie kénnen unter [Menii: Ansicht\ Digitalanzeigen] weitere Anzeigen hinzufiigen. Je nach Sensortyp
kénnen die zur Verfligung stehenden Signale variieren.

ist die Objekttemperatur, welche die jeweils eingestellten Signalverarbeitungsfunktionen (z.B.
Mittelwertbildung, Maximalwerthaltung, etc.) beriicksichtigt.

Die jeweils ausgewahlten Anzeigen erscheinen auch bei einem Neustart der Software. Die GroRe kann
manuell geandert werden, indem Sie mit dem Cursor auf die Trennlinie unterhalb der Anzeigen gehen und
diese nach unten ziehen. Die Schaltflachen der Werkzeugleiste werden dabei auch verschoben (in
Abhangigkeit von der Displaygrofie).

TBox T_2C TProzess

241°C 700,0°C 700,0°C

Die Farben der einzelnen Anzeigen entsprechen den unter [Menii: Diagramm\ Diagrammeinstellungen]
eingestellten Farben fur die zugehdérigen Temperaturkurven und kénnen beliebig verandert werden
» Grundlegende Einstellungen.
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INPUT MONITORING

Beim CS und CSmicro (Rev. 2) kdnnen folgende Werte zusatzlich grafisch und als digitale Anzeige
dargestellt werden:

mV in Spannung am Pin IN/ OUT bei Nutzung als Funktionseingang
Vcc Versorgungsspannung

Eps Emissionsgrad

TAmb Wert fir externe Umgebungstemperaturkompensation

Dotei Messung Gert Diagramm Ansicht Extras ?

| e 8] 852 98¢ o634 | 3363V

878

a1
751
1
651
1
551 A
il | [ 1 | |
451
401
51
a1
21
a1
151
101
51
01

[l =]

|
]
|
|

Beispiel: Externe Emissionsgradeinstellung iiber eine Spannung am IN/ OUT-Pin. Die grafische Darstellung
ermoglicht eine Analyse der Prozesstemperaturdnderung in Abhédngigkeit des eingestellten Emissionsgrades.
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Far die Darstellung des Input Monitoring mussen folgende Einstellungen vorgenommen werden:

1. Messkonfiguration: Kommunikationsart auf Echtzeit einstellen [Menii: Messung\ Einstellungen]
2. Optionen: Aktivierung von CS rev. 2 — Input Monitoring [Menui: Extras\ Optionen]

Die Werte werden erst bei laufender Messung (nach Betatigen von [Start)) dargestellt bzw. aktualisiert.
Nachdem die Messung gestartet wurde, kann die griine Ader des Sensorkabels (IN/ OUT) vom
Anschlussblock getrennt werden und eine Spannung zur Steuerung der gewahlten Funktion angeschlossen
werden.

Vor Beendigung der Messung muss die griine Ader wieder Uber den Anschlussblock mit dem USB-Kabel
verbunden werden, da der Sensor in den bidirektionalen digitalen Kommunikationsmodus zurtickkehrt.
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CompactConnect

Ansichten
Die CompactConnect ermdglicht das Erstellen frei definierbarer Ansichten:

CompactConnect 1.6.3 - ROI_1

File Measurement Device Diagram |JCNY Preferences ?

5] v Title bar ] a
Save ¥ Menubar lse | stop
v Toolbar
10079 ; ;

+ Tool bar captions
10076 v Status ber

v Object enperanre o
v Dram Box temperature .I n ’
Always on top w T2C | | '
T 2C

G TProcess

[ Fls

1007.4
1007.2

10070
Temp, bar tap v |

10068 o Tenm v Attenuation | 7

450 Show al bars T

1006.4 Hide al bars o

10062

10080

10058

10056 T_AC

I

10042
g I v

swoso Pyl

10034 -
127187 12713z 1eia7  1zez0z  Azizm7 12721z 127217 127222 127227 <

10054
10052 o
10050 l
10048 |
10045 4k -----{ -~ L e
10044 4 A
a8 ‘ 4 4
¥ i) ,
10036
10032
10030
K| v o] o [E]
cOM37: Opened |CT-ratio: Measuring [Cyde:2,4ms Keep CTratio 23117008 plugged! | 3,3M5/2, 745

Die Digitalanzeigen kénnen wahlweise oben oder rechts angeordnet werden [Menii: Ansicht\ Dig.
Anzeigen oben bzw. Dig. Anzeigen rechts].
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Micrasoft Outlook Word

7] B
Compact Connect PI Connect

TProzess Tintern

34,5°C 24,7°C

Durch Ausblenden der einzelnen Informationen (z.B. Titelleiste, Mendleiste, usw.) kann man die
Digitalanzeigen auch separat in beliebiger GroRe » Digitalanzeigen und bei Bedarf auch standig im

Vordergrund [Menii: Ansicht\ Immer im Vordergrund] darstellen.

Datei Messung Gerdt Diagramm Ansicht Extras ?

TBox: ThAktuell Tintern TProzess

29,2°C 38,5°C 24,7°C 38,5°C
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Inhalt
TProzess

Immer m Vordergrund

vallbi
Kopi henablage —
e

v Mentiesste

Beenden v Werkzeugleiste
v Werkzeugleiste beschriften
v ststuszsie
v Diagramm

v Dig. Anzzigen aben

Dig. Anzeigen rechis
Alle Leisten an
Alle Leisten aus

Immer im Vordergrund - 1'
__ olbid N
Kopiere Diagramm in Zwischenablage i
o i "7 Ansicht 3

i T T W EE] T 0353 L) EE]
<]

Separate Darstellung des Diagramms — durch Kopieren in die Zwischenablage (rechte Maustaste) kann das
Diagramm separat in andere Applikationen eingefiigt und gedruckt werden (z.B. Word).
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Externe Anzeigen

Durch Doppelklick auf eine der Digitalanzeigen wird eine externe Anzeige fir das jeweilige Signal
aufgerufen. Diese erscheint zunachst einmal in der gleichen Farbe wie die zugehdrige Anzeige in der
Software. Durch drag and drop kénnen die Anzeigen beliebig auf dem Bildschirm platziert werden — die
Position der zugehdrigen Anzeige in der Software andert sich dadurch nicht. Fir eine einfache
Positionierung erscheint beim Uberfahren mit dem Cursor eine Markierung links von der Anzeige:

Markierung zur Positionierung der

7 20,7°C

CompactConnect 1.8.3 [ TPr ocess

Um mehrere externe Anzeigen auseinander halten zu kdnnen, wird beim Anklicken der Anzeige sowohl der
Name der Software bzw. Instanz (bei mehreren Softwareaufrufen) als auch der Signalname kurz angezeigt.
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CompactConnect

Inhalt

Fir die Gestaltung der externen Anzeigen stehen verschiedene Optionen zur Verfliigung, die mit der rechten
Maustaste aufgerufen werden kénnen:

Rahmen

v Transparent
Farbe &ndern
Fadenkreuz

v Kontrastfarbe verwenden

Hauptapplikation
Display entfernen

Beenden (alle)

Rahmen Darstellung mit Rahmen - in diesem Modus
kann die GroRe der Anzeige geandert
werden.

Transparent Transparente Darstellung — sinnvoll

zur Positionierung der Anzeige vor Bildern
oder Desktop-Hintergriinden.

Farbe andern Zum Andern der Anzeigenfarbe
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CompactConnect

Fadenkreuz

Kontrastfarbe verwenden

Hauptapplikation
Display entfernen
Beenden (alle)

Zeigt ein Fadenkreuz, welches sich
unabhangig von der Anzeige
positionieren lasst.

Je nach Hintergrund kann die Darstellung ] Py

der Displayzeichen mit Kontrastfarbe ne 40,2 C

(schwarze Umrandung) sinnvoll sein. o
-- 40,2°C

Aufruf des Fensters der Hauptapplikation (z.B. aus dem Unsichtbar-Modus)
Schliel3t die jeweilige externe Anzeige
Schlie3t sowohl die externen Anzeigen als auch die Hauptapplikation
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CompactConnect

Applikationsbeispiele fiir externe Displays

R

liStart € £ @

Temperaturanzeigen vor statischem Maschinenbild

Das Bild der Anlage oder des Prozesses dient als PC-Bildschirmhintergrund. Die einzelnen Instanzen der
CompactConnect laufen im unsichtbaren Modus. Die externen Displays wurden so positioniert, dass sie auf die
tatsachlichen Messstellen in der Anlage zeigen. Bei einem Neustart des PC wird die CompactConnect iiber
Autostart automatisch gestartet und die externen Displays erscheinen an den zuvor definierten Orten.
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CompactConnect

2] 7]
Compact Connect IR Connect Imager

LIVE - Web Cam EEX

Temperaturanzeigen vor Livebild

Eine Kamera zeigt das Livebild einer Anlage oder Maschine. Die externen Displays zeigen wie im vorherigen
Beispiel die tatsachlichen Messstellen an der Maschine mit den aktuellen Temperaturen.
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Mehrfache Software-Aufrufe
Kommandozeilen-Parameter

Die Software kann mit verschiedenen Kommandozeilen-Parametern gestartet werden.
Eine Ubersicht erhalten Sie, wenn Sie in der Desktop-Verkniipfung unter Ziel hinter dem Programmaufruf
[Leerzeichen] /? eingeben. Beim Start der Applikation erscheint dann:

Parameter Help :

{? or fHELP : This HELF screen

INAME =x00¢ : Start Compact Connect with instance name "oooc"
{do only use letters and digits)

fDELAY=x00¢ : Start Compact Connect with a delay of o seconds

Der Parameter INAME gestattet den Mehrfachstart von einzelnen Software-Instanzen um verschiedene
Sensoren gleichzeitig anzuzeigen.

Der Parameter IDELAY sollte verwendet werden, wenn mehrere Instanzen der Software gleichzeitig
gestartet werden. Damit wird ein gleichzeitiger Zugriff auf virtuelle COM-Ports und somit eventuelle Konflikte
verhindert.

Auch eine Kombination beider Parameter ist moglich (siehe nachste Seite).
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CompactConnect

_-

#C
Zieltyp:
Zielort:

Ziel:

Ausfihren in:

Aligemein | Verknipfung | Kompatibilitat | Sicherhet

Kopie von Compact Connect

Anwendung

Compact Connect

|mpadC0nned.a¢e" .-"name=C'I'Iaser_sensor_1||

| "C:A\ProgrammeCompact Connect.”

Tastenkombination: | Keine

Ausfihren: | MNomales Fenster v |
Kommentar: | |
Ziel suchen... ] [Anderes Symbal.. ] [ Erweitert... ]

QK ] [ Abbrachen ] [Ul;emehmen]

Inhalt

Erstellen Sie zunachst eine Kopie der existierenden Verkniipfung
auf dem Desktop. Unter Eigenschaften missen Sie nun nur noch
das Ziel:

"C:\Programme\Compact Connect\CompactConnect.exe"
zunachst mit einem Leerzeichen und danach mit:
IName=Beispiel

erganzen.

Beispiel kann der gewiinschte Sensorname oder Messort sein.

Um die verschiedenen Instanzen automatisch zu starten, kénnen
die Verkniipfungen auch in den Autostart-Ordner kopiert werden
oder mit Hilfe einer Batch-Datei (*.bat) aufgerufen werden:

& C:\Dokumente und Einstellungen\All Users\Startmenii\Programme\Autostart |L”E‘E|

Datei  Searbsiten Ansicht Favoriten Extras ? >
1 @) X, A -

Q Q- ¥ Pscen [FHowe [ X B

Adresse ‘@ C:\Dokumente und Einstellungen\All Users\Startmend \Programme \Autostart A ‘ Wechseln zu
Name Grobe  Typ Geandert am

= 1KB Verknlpfung 30.08.2011 13:43

Hsensor2 1KB Verknipfung 30.08.2011 14:28

Ort: C:\Programme'\Compact Connect 763 Byte 'y Eigener Computer

Autostart-Ordner mit zwei Instanzen der CompactConnect
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CompactConnect

[ Start CompactConnect two times.bat - Editor
Datei Bearbeiten Format Ansicht ?

Ftart "Titel! "C:\Programme'Compact Connect)\CompactConnect.exe” /Name=Sensorl
start "Titel" "C:“Programme‘Compact Connect'.CompactConnect.exe” /Name=Sensor2 /Delay=5

Batch-Datei fiir automatisierten Aufruf von zwei Instanzen der CompactConnect

25 [ TProcess Bl i 6] TProcess

S 32,00C ! 1" 22.8°C

Sensord.

Vier Displays mit Diagramm zeigen die Temperaturen von vier iiber USB angeschlossenen Sensoren

Inhalt
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Messung starten

Um eine Messung zu starten, betatigen Sie bitte die -Schaltflache in der Werkzeugleiste
[Menii: Messung\ Start].

| 2] 2122  [TGeec | 2sec | 2seec

o
392 \;
382 A J
2 1l
36.2
352 \\
342
- ™ LM \
2 fL iy [
! l\ i/ fl l'l" Steuerelemente der Zeitachse:
o Sl | 1 Bildlaufleiste
=i | I \ 2 Hineinzoomen (vergréRern)
282 N
1t | Lyl 3 Herauszoomen (verkleinern)
o \ M 4 Vollbereichsanzeige
52 l 5 H: Hold/ C: Continue
242 \ 1
232
s i 2L
21%425 54,76 55,26 55,76 56,26 56,76 57,26 57,76 58,26 58,76 53,26 59,76 B0,26 B0,76 B1,26 61,76 62,26 62,76 63.26 B3,76 64,26 ?
<] (&l Lo[» 1 2345
|COM38: Getfinet | CT: Verbunden CT mit #9030239 angeschlossen lassen! 1,7MB/257,0ME
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Durch Betatigen der -Schaltﬂéche oder eines Steuerelementes der Zeitachse wird die kontinuierliche
Darstellung des Messverlaufes angehalten. Die eigentliche Messung lauft dabei im Hintergrund weiter. Um
die Diagrammdarstellung zu aktualisieren, betétigen Sie die -Schaltﬂéche erneut

[Menii: Messung\ Pause] bzw. .

Im angehaltenen Zustand kénnen beliebige Zeitabschnitte des Diagramms mit der [Zeit-Bildlaufleiste]
ausgewahlt und mit den Zoom-Schaltflachen | + | gestreckt (vergréRert) und E gestaucht (verkleinert)
werden.
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Skalierung der Temperaturachse

Bei globaler Skz_alierung yvird der . Steuerelemente der Temperaturachse:
Temperaturbereich des Diagramms automatisch den :
jeweiligen Hochstwerten angepasst. Der Bereich 1 Globale Autoskalierung
verbleibt wahrend der gesamten Messung in dieser 2 Lokale Autoskalierung
Einstellung 3 Bildlaufleiste

) 4 Hineinzoomen (vergréRern)
Bei lokaler Skalierung wird der Temperaturbereich | 2 Herauszoomen (verkleinern)

. . . o 6 Vollbereichsanzeige

des Diagramms dynamisch den jeweiligen

Hoéchstwerten angepasst. Nachdem der jeweilige
Maximalwert im weiteren Verlauf der Messung das Diagramm verlassen hat, erfolgt eine
Ricksetzung des Bereiches. Die Temperaturkurve wird mit dieser Option immer optimal
dargestellt.

Eine manuelle Skalierung kann jederzeit durch die Steuerelemente der Temperaturachse
vorgenommen werden.

Aktivierung der gewiinschten Option:
Steuerelemente (Temperaturachse) bzw. [Menii: Diagramm].
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Messung beenden und Daten speichern

Die —Schaltfléche [Menii: Messung\ Stop] beendet die laufende Messung.
Mit der Schaltflache [Menii: Datei\ Sichern als] wird ein Explorer-Fenster zur Auswahl von
Speicherort und Dateinamen [Dateityp: *.dat] gedffnet.

Im MenU Optionen [Menii: Extras\ Optionen] kénnen folgende Einstellungen zur Datensicherung
vorgenommen werden:

Dezimaltrenner
(» Spztem
[~ Mach "Stop" speichem " Mutzerdefiniert:

[ Suche auch Micht-U5B-Gerate

| “Warhung bei ungespeicherten Daten

Titelzeille der Anwendung
[v Gerat automatizch zuchen f* Programmname

[ Meszsung automatizch starten i Mutzerdefimert:
[ Schaltflache fur LASER anzeigen |
v ‘wamung bei LASER AM

Temperatureinheit

ak | {+ i
Warnung bei ungespeicherten Daten” | Wenn aktiviert, folgt nach jedem [Stop| und erneutem
9 ]
die Sicherheitsabfrage: Ungesicherte Daten.
Jetzt speichern?
D2011-11-C
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INach ,,Stop“ speichern”] Wenn aktiviert, wird nach automatisch ein Explorer-
fenster zum Speichern der Daten gedffnet.

IDezimaltrenner System nutzt den vom Computer voreingestellten Dezimal-
trenner beim Speichern der Daten. Bei Nutzerdefiniert
kénnen Sie einen selbst festgelegten Trenner verwenden.

" Ist keine dieser beiden Optionen aktiviert, wird nach Beendigung einer Messung und nachfolgender

Betatigung der -Schaltfléche eine neue Messung gestartet. Die vorherigen Daten sind in diesem Fall
geloscht!

Die weiteren Einstellimdglichkeiten sind unter » Grundlegende Einstellungen erklart.
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Messkonfiguration

Inhalt

Mit dem Menieintrag [Menii: Messung\ Einstellungen] kénnen Sie folgende Parameter fiir die Messung

festlegen:
tax. Anzahl von Daternwerten 1000« (1000 %
Wienn max. Anzahl von Datenwerten eneicht .
{* Stopp i~ Uberschreiben
Bendtigter Speicher 11.40B
Aufnahmeintervall [gleich =
Diagrammauflasung]: Ims =3
Aufnahmezeit: 16 min, 40 =
K.ommunikatiorsart
(+ Auto [empfohlen)
(" Echtzeit " Standard
0K, Abbrechen

IAufnahmeintervall

m

|Aufnahmeintervall

Max. Anzahl von Dat..]

iStopp/ Uberschreiben|

Benétigter Speicher]

Zeitabstand zwischen einzelnen Daten [1ms...10s]

Begrenzung der maximalen
Anzahl von Datenwerten
Wenn die maximale Anzahl
von Datenwerten erreicht ist,
wird bei Stopp die laufende
Messung automatisch
beendet/
bei Uberschreiben wird die
Messung auch nach
Erreichen der maximalen
Datenwerte fortgesetzt und
die ersten Daten jeweils
Uberschrieben
(Ringspeicherprinzip).
Speicherbedarf, errechnet
aus der Anzahl von
Datenwerten

maximale Zeit der Messung, errechnet aus [Max. Anzahl von Datenwerten| und
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Durch Anderung des Parameters Max. Anzahl von Datenwerten| werden der Benétigte Speicher] und die

beeinflusst.
Durch Anderung des Parameters [Aufnahmeintervall wird nur die beeinflusst.

[Kommunikationsarf Bei Einstellung auf Auto (empfohlen) arbeitet der angeschlossene Sensor bei
Aufnahmeintervallen <200 ms im Echtzeitmodus (= Burstmodus: Gerat sendet
standig Daten) und bei Intervallen >200 ms im Standardmodus (Pollingmodus:
Temperaturwerte werden jeweils von der Software abgefragt).

Die jeweils reale Datenaktualisierungszeit (Zyklus) wird in der Statuszeile angezeigt:

29,D| ' ! :
0.00 0,50 1.00 1.80
<

COM4: Gedffnet |CT: Messung |Zyklus:  13ms
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Offnen von Dateien

Inhalt

Zum Offnen einer gespeicherten Datei betétigen Sie bitte die Schaltflaiche [Menii: Datei\ Offnen].

In dem sich 6ffnenden Explorerfenster kdnnen Sie die gewlinschte Datei auswahlen [Dateityp: *.dat].

Die Temperaturdateien konnen auch mit jedem Texteditor oder mit Microsoft Excel gedffnet und editiert

werden.
Datei Bearbeiten Ansicht Einfligen Format Extras Daten Fenster
bzEan SLY & B | o - %= -

AJ1 - e

A B c D E

1 |[Connect DataFile][1.1]
2 |Date: 07.06.2007
3 |Time: 15:49:28
4 |Unit: °C
5 |Resolution: 05
6 |Values:
7 |Time TObj Tint TBox TAct
] 00:00,0 30 29 29 29
9 00:00.5 30 29 29 29
10 00:01,0 30 307 341 30
1 00:01.5 30 0.7 341 30
12 00:02,0 30 307 341 30
13 00:02,5 30 307 341 30
14 00:03.0 301 0.7 341 30
15 00:03.5 30,1 307 341 30
16 00:04,0 301 307 341 30.1
17 00:04.5 301 0.7 34 30.1
18 00:05,0 318 307 34 30.3
19 00:05.5 35 307 341 324
20 00:06.0 &7 0.7 341 35,7
21 00:06,5 36,5 307 341 arz2
22 00:07.0 T 0.7 341 36.9
23 |
24 |End of File
25
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Gerateeinstellungen CT/ CTlaser - Signalverarbeitung

Die Schaltflache [Menii: Gerat\ Gerite Einstellungen] 6ffnet ein Dialogfenster zur Einstellung
samtlicher Gerateparameter. Das Dialogfenster ist in 3 Kategorien unterteilt:

= Signalverarbeitung Emission, Transmission, Tamb-Kompensation, Nachverarbeitung
= Signalausgange Ausgangskanale und Alarmeinstellungen
= Erweiterte Einstellungen  Kopfparameter, Geratejustage, Multidrop-Adresse, Ver- und Entriegelung
der Programmiertasten, Temperatureinheit
Seriennr.: B0B0336 Firmware Rew.: 42
Signalverarbeitung lSignaIausgénge] Enueiterte Einstellungen]
Emigsionsgrad/Transmizzionsgrad Umgebungstemperatur Machverarbeitung
Madus: Fester'wer] Modus: |Inlem [K.opf] ﬂ Madus: |Mitte\wertbildung ﬂ
Emissionsgrad: m l—i[ Mittlungszeit [=]: m
| >
’—_I‘ -
- EEE|
Transmissionsgrad: m
= [~ Adaptive Mitelwertbildung

Konf. Speichem .. Abbrechen

Kort Laden .
D2011-11-C
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Emissions- und Transmissionsgrad

Im Auswahlfeld in der Registerkarte Signalverarbeitung/ Emissionsgrad, Transmissionsgrad
koénnen Sie zwischen drei Moglichkeiten wahlen, den Emissionsgrad einzustellen:

Fester Wert: Eingabe eines Emissionsgrades im Eingabefeld Emissionsgrad Tatelen- | FI F1 F3
Extern: Der Emissionsgrad kann extern durch Anlegen einer Spannung Eimrag

am Funktionseingang F2 verandert werden.
[0-10V:0V » =01 |9V P e=1,0| 10V > &=1,1]

Tabelle: Eingabe von bis zu acht verschiedenen Emissionsgraden und
zugehorigen Alarmwerten A und B in eine Materialtabelle.
Die Auswahl des gewtinschten Tabelleneintrags erfolgt extern
Uber eine Kombination von Low- und High-Pegeln an den
Funktionseingangen F1 bis F3 Signalverarbeitung | Signalausgénge
Ein nicht beschalteter Eingang wird wie folgt bewertet:
F1=High-Pegel | F2, F3=Low-Pegel.
[High-Pegel: 2 +3 V...+36 V | Low-Pegel: < +0,4 V...-36 V] Modus:

e = LT R SR PR SR )
)
e — )
_ e O e S D

Emizsionzgrad/ Transmissionzgrad

— . . . Enmissionsarad: [
Im Feld |Transm|sswnsgrad muss bei Verwendung einer Vorsatzoptik (z.B.

ACCTCF) oder eines Schutzfensters (z.B. ACCTPW) die Transmission dieser ‘
Komponenten eingegeben werden.

Transmissionsgrad: (1 pop =
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Materialtabelle

Nach Auswahl von Tabelle im Feld kénnen Sie die Schaltfliche [Materialtabelle editieren]
betatigen.

Sie kénnen nun fiir bis zu 8 verschiedene Materialien die jeweiligen Emissionsgrade voreinstellen. Gehen
Sie dazu mit dem Cursor in das jeweilige Feld der Tabelle.

Jedem Material/ Emissionsgrad kénnen zwei Alarme zugeordnet werden (A und B). Fur die Ausgabe der
Alarme stehen folgende Auswahlmdglichkeiten zur Verfligung:

Alarm 1 (blau)
Alarm 2 (rot)
Ausgabekanal 1
Ausgabekanal 2

= <kein>

Eps. |.6.IarmAWelt |AIarmAausgeben 2u Alarm B Wert  [Alam B ausgeben zu | Die Ausgabekanale 1 und 2Ikonnen nur
0[0850  [105.0 3] Alam 1 (bl WOOT Alam 2 () ausgewahlt werden, wenn sie zuvor unter
1] 0.830 200.0°C Alarm 2 [rot) 71.0°C Alarm 1 [blau) Slggalausgange als dlgltal definiert
B £5.0C <ksiny wuraen. )
— , . Weitere Eigenschaften wie normal offen/
3 (0820 87.0°c Ausgabekanal 2 -20.0°C Alarm 1 [blau) . .
Tlosn  T00c Aarm 2 ot ooC ko geschlossen und Quelle (die Quelle bei
— - - Ausgabekanal 1 [TObj] kann nicht
5 0,680 156.0°C Alarm 1 [blau) 200.0°C Alarm 2 [rat) I .
— verandert werden) missen unter
6 [0.770 385C Alarm 1 [blau) BR.0TC Alarm 2 [rat) . w
losn  EmoC o (bl o Sl 2 ) Signalausgange festgelegt werden.

R ! arm AL A arm ol .
= — - - - - Bei Auswahl (unter den Spalten)
Hee wird eine Werteanderung in allen Feldern

oK | Abbrechen der jeweiligen Spalte ibernommen.
D2011-11-C
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Umgebungstemperaturkompensation

In Abhangigkeit des Emissionsgrades des Messobjektes wird von der Oberflache ein mehr oder weniger
grofRer Anteil an Umgebungsstrahlung reflektiert. Um diesen Einfluss zu kompensieren, bietet die Software
unter Signalverarbeitung/ Umgebungstemperatur folgende Einstellmdglichkeiten:

= Intern (Kopf): Die Umgebungstemperatur wird vom kopfinternen Pt1000-Fihler ermittelt.
(Werksvoreinstellung)
= Extern: Durch eine Spannung am Funktionseingang F3

[0-10V » -40 — 900 °C; Bereich skalierbar] wird die Umgebungstemperatur
eingestellt. Somit kann z.B. Uber einen externen Temperaturfihler oder zweiten
CT-Sensor eine Hinteri rundstrahlungskompensation in Echtzeit realisiert werden.

= Fester Wert: Im Eingabefeld [Fester Wert kann bei konstanter

Hintergrundstrahlung ein fester Temperaturwert | Enweierts Einstellungen |

eingegeben werden. Umngebungstemperatur

Modus: Extern [FinF3)
Speziell bei groRen Unterschieden zwischen der Umgebungstemperatur am Objekt
und der Messkopftemperatur empfiehlt sich die Nutzung der =
Umgebungstemperaturkompensation Gber den Funktionseingang Extern oder
Fester Wert. Untere Temperaturgrenze:
-40 =

Obere Temperaturgrenze:

T
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Signal-Nachverarbeitung

Sie kénnen im Feld unter Signalverarbeitung/ Nachverarbeitung die folgenden

Nachverarbeitungsfunktionen auswahlen:

= Mittelwertbildung

= Maximumsuche

= Minimumsuche

= Erweiterte Maximumsuche
= Erweiterte Minimumsuche
= Aus

Mittelwertbildung

Ein arithmetischer Algorithmus wird ausgeflihrt, um das Signal zu glatten. Der
unter eingestellte Wert ist die Zeitkonstante. Diese Funktion kann
auch mit allen weiteren Nachverarbeitungsfunktionen kombiniert werden.

Die minimal einstellbare Mittlungszeit betragt 0,1s; bei den Modellen 1M, 2M und
3M 1ms (0,001s).

Maximumsuche

Bei dieser Funktion wird das jeweilige Signalmaximum gehalten; d.h. bei
sinkender Temperatur halt der Algorithmus den Signalpegel flr die eingestellte
Haltezeit]. Die minimal einstellbare Haltezeit betragt 0,1s; bei den Modellen 1M,
2M und 3M 1ms (0,001s).

Nach Ablauf der Haltezeit fallt das Signal auf den zweith6chsten Wert bzw. sinkt
um 1/8 der Differenz zwischen vorherigem Maximalwert und Minimalwert wahrend

Machwerarbeitung

Modus:  Wittelwertbidung -

Mittlungzzeit [s]:

=
=
=
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der Haltezeit. Dieser Wert wird wiederum fir die eingestellte Zeit gehalten.

Danach fallt das Signal mit langsamer Zeitkonstante und folgt dem Verlauf der Objekttemperatur.

» Signalverlaufe

Somit wird bei der Messung periodischer Ereignisse (z.B. Flaschen auf einem Forderband) verhindert, dass
die Prozesstemperatur zwischen 2 Ereignissen auf die Bandtemperatur absinkt.

Minimumsuche

Bei dieser Funktion wird das jeweilige Signalminimum gehalten; d.h. bei steigender Temperatur halt der
Algorithmus den Signalpegel fur die eingestellte . Die Definition des Algorithmus entspricht der
Maximumsuche (invertiert).

Erweiterte Maximumsuche

Dieser Algorithmus sucht nach lokalen Maximalwerten. Dabei werden Maximalwerte, die kleiner als ihre
Vorganger sind, nur dbernommen, wenn die Temperatur zuvor den unterschritten hatte.
Bei eingestellter muss ein Maximalwert zusatzlich erst um den Wert der Hysterese abgefallen
sein, damit er als neues Maximum Ubernommen wird.

Erweiterte Minimumsuche

Diese Funktion verhalt sich invertiert zur erweiterten Maximumsuche; d.h. dieser Algorithmus sucht nach
lokalen Minimalwerten. Dabei werden Minimalwerte, die grof3er als ihre Vorganger sind, nur ibernommen,
wenn die Temperatur zuvor den [Schwellwert tiberschritten hatte.

Bei eingestellter Hysterese| muss ein Minimalwert zusétzlich erst um den Wert der Hysterese angestiegen
sein, damit er als neues Minimum Ubernommen wird.
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Peak Picker-Funktion [nur bei 1M/ 2M/ 3M]
Um schnelle Ereignisse, die kiirzer als 1ms sind, sicher detektieren zu kénnen, muss die Mittlungszeit auf
0,0s eingestellt und die Maximumsuche aktiviert werden. In dieser Betriebsart betragt die Abtastung 250 ps.

In der Diagrammdarstellung kann neben der Objekttemperatur TProzess (mit Signal-Nachverarbeitung) auch die
aktuelle Temperatur TAktuell (ohne Signal-Nachverarbeitung) dargestellt werden. Die Wirkung der eingestellten
Nachverarbeitungsfunktionen kann somit direkt verfolgt werden.

Adaptive Mittelwertbildung
Bei Aktivierung erfolgt eine dynamische Anpassung der Mittelwertbildung bei steilen Signalflanken.

Wenn Aus im Modusfeld eingestellt ist, erfolgt keine Signal-Nachverarbeitung (TProzess = TAktuell).
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Signalverlaufe

39,67

1= RO

37 67

36

35,67

34,67

3367

32 By

16y

30,67

29,65

2061

27,67

26,67

256+

24 By

238

0,00 1.00 200 3.00 4.00 5.00 £.00 700 8.00 9,00 10,00 11.00 12,00 1300 14,00

=— TProzess mit Maximumsuche (Haltezeit = 1s)
— TAktuell ohne Nachverarbeitung

Inhalt
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: Threshold

L o . A oo s . — oo frrernaaeens oo oo
236 H H H H H H H H H H H
0.00 200 4.00 £.00 8,00 10,00 12,00 14.00 16.00 18.00 20,00 22,00

— TProzess mit Erw. Maximumsuche (Schwellwert = 30 °C/ Hysterese = 1 °C)
— TAktuell ohne Nachverarbeitung

Inhalt
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473 D:ie Ma):dma Sei 3, 5% und iI2s WL:rden nicht tbernommen, da

dias Slgnatdanach jewel{a nicht iJm die eingestellte
---H—ysterese (8°C) abgefallen-war.
..Erst das nachstaMaxnmum bei. 13 5s erfillt dieses Kriterium.

449
4549
4449

433

423

jurd
w
L

RN S S

Hysléresié

1.0 2.0 a0 4.0 5.0 6.0 7.0 8.0 3.0 10.0 11.0 12,0 13.0 14.0 18,

=— TProzess mit Erw. Maximumsuche (Schwellwert = 30 °C/ Hysterese = 8 °C)
= TAktuell ohne Nachverarbeitung
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Gerateeinstellungen CT/ CTlaser - Signalausgange

In der Registerkarte Signalausgange konnen Sie die Ausgabekanéle 1 und 2 sowie die visuellen Alarme
einstellen.

Seriennr.: 9030233 Fi Rev.: 1028 " . o
e : —TmaE e Ubersicht Alarmausgénge

Signalverarbeitung  Signalausgange | Enweiterte Einstellungen ]

Auzgabekanal 1 (TP : Auzgabekanal 2 (TKopf): Yisuelle Al = q
usgabekanal 1 [TProzess) usgabekanal 2 (TKopf] :;L:e e 1arme A 5 . Ausgabekanale 1 und 2 bei Modus-
Modus: Modus: arm aum X S Tq
 digtsl (% analog  digtsl & analog ETTIE A T Einstellung: digital
Narmat Normat = Visuelle Alarme
9 9 9 9 = Farbalarme im LCD-Display
Ausgang: Bereich: fjfm;;];n fj;m;;gn = Alarme der optionalen Relais-
Modus  [0.5v = Cooa & 05 & geschl | || | & geschl Schnittstelle
Hafdwzedibmdén m':"ni Quelle: Quelle: = AL2-Ausgang (Open-collector/ nur

amy/m ’—_| TProzes « TProze: - Alarm 2)
Ausgangskurve anpassen ...
Woreinztellungen:
’—;[ ’—;[ Blaue Beleuchtung
Wizuelle Standard-Alarme

F.onf. Speichern .. | Abbrechen |
Kont. Laden .. oK |
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Ausgabekanal 1

Der Ausgabekanal 1 wird als Ausgang fir die Objekttemperatur TProzess genutzt.
Bei Aktivierung von analog stehen im Feld [Ausgang: Modus| folgende Ausgénge zur Wahl:

= 0-5V

= 0-10V

= 0/4-20 mA

= Thermoelement (TCJ oder TCK)

Nach Auswahl des gewtlinschten Ausgangs kénnen Sie Uber die Schaltflache |Ausgﬂgskurve anpassen|
den Temperatur-Messbereich des Sensors einstellen. Die Bereichsgrenzen kdnnen dabei entweder durch
Eingabe in die entsprechenden Felder oder durch Verschieben der Ausgangsfunktion (durch Anfassen der
Punkte Low bzw. HIGH mit dem Cursor im Diagramm) verandert werden.

Signalverarbeitung Signalausgange

Auzgabekanal 1 [TProzess):

100
Modus -
M odus:
0.10v =
a8 " digital f* analog
Untere Temperaturgrenze: a0 N |
a ormal:
0.0 2l o oo =l vg ~ P
7.0
Obere Temperaturgrenze: Ausgang'
=] - = E0 :
B30 +|°C - 1000 = [v] Modus: ’m
5.0 ..
Parameter Hardware verbinden mit Pir:
Anstieg: 15.873mv s C 40
Dffset 0000 OUT-mYfmA
30
Grenzen: .
eyl - . Ausgangskurve anpazzen ... |
975.0°C = 15,48 10W = B30.0°C . | H H ) H
10 R e R ET SR -
’—M" abbrechen 00 ; | [ L | : | [0)
50/ Low 150 250 350 450 550 GBS0 750 BS0 950
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Alternativ kann der Ausgabekanal 1 als Alarmausgang genutzt werden. Wahlen Sie hierzu die Einstellung
digital. Mit der Auswahl Normal offen/ geschlossen definiert man den Ausgang als High- oder Low-Alarm.

Im Eingabefeld geben Sie den Schwellwert fir die Auslésung des Alarms ein.

Das gewahlte Ausgabesignal (0-5 V/ 0-10V/ 0-20 mA/ 4-20 mA) gilt auch bei Nutzung als Alarmausgang. Es
wird dann — je nach Alarmstatus — der untere bzw. obere Bereichsendwert ausgegeben.
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Ausgabekanal 2 [nur LT/ G5/ P7]

Dieser Ausgang wird normalerweise fiir die Ausgabe der Messkopftemperatur TKopf genutzt (Analoger
Modus voreingestellt).

Die Ausgabe erfolgt dann als 0-5 V oder 0-10 V-Signal [entsprechend -20...180 °C bzw. -20...250 °C bei
CThot].

Alternativ kann der Ausgabekanal 2 ebenfalls als Alarmausgang genutzt werden. Wahlen Sie hierzu die
Einstellung digital. Mit der Auswahl Normal offen/ geschlossen definiert man den Ausgang als High- oder
Low-Alarm.

Als Signalquelle kbnnen Sie im Auswahlfeld zwischen TObjekt, TKopf und TBox wahlen.
Im Eingabefeld geben Sie den Schwellwert fiir die Auslésung des Alarms ein.

Der Ausgang kann zwischen 0-5 V und 0-10V gewahlt werden. | Erveiterte Einstellungen |
Es wird dann — je nach Alarmstatus — der untere bzw. obere Bereichsendwert Ausgabekanal 2 [TKopf:
ausgegeben. Modus: S
(" dgtal & analog
Marmal:
i {+

Bereich:
v 010V 0.5

rosi =
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Visuelle Alarme

Die Alarme 1 und 2 (Visuelle Alarme) bewirken eine Anderung der Farbe des LCD-Displays an der
Elektronikeinheit und stehen zusatzlich Gber die optionale Relaisschnittstelle zur Verfigung. Der Alarm 2
kann zusatzlich am Pin AL2 in der CT-Elektronik als Open-collector Ausgang (24V/ 50mA) genutzt werden.
Auch hier kann Uber die Auswahl Normal offen/ geschlossen der Alarm als High oder Low definiert
werden.

Unter kann man zwischen den drei Signalen TProzess, TKopf und TBox wéahlen.

Beide Alarme wirken folgendermafen auf die Farbeinstellung des LCD-Displays:

* blau: Alarm 1 aktiv
= rot: Alarm 2 aktiv
= grin: kein Alarm aktiv
Der Standardmodus flr die Visualisierung der Alarme kann jederzeit mit der _
Schaltflache |Visuelle Standard-Alarme| zuriickgesetzt werden. Viﬂ'ﬁa'm: Alarm 2
Mit der Schaltflache Blaue Beleuchtung erzeugen Sie eine permanente blaue 300 2 ||[1000 %
Hintergrundbeleuchtung des Displays.
Mormal: Momal:
" offen " offen
Iy hl. i hl.
Bei allen Alarmen (Alarm 1, Alarm 2, Ausgabekanal 1 und 2 bei ?ESC ?ESC
Nutzung als Alarmausgang) ist eine Hysterese von 2 K QTL:"& QTL:"B'
(CThot: 1K) fest eingestellt. [TProzes =] || [TProzss =]

“oreinstellungen:

Blaue Beleuchtung |

Wisuelle Standard-Alarme |
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CompactConnect

Bei den Modellen 1M, 2M und 3M kann beim Alarm 2 zuséatzlich die Hysterese eingestellt werden:

~Wisuelle Alarme:

Alarm 1 Alarm 2
[poon ] fra000 2
Mormal:— Mormnal—
" offen * offen
* geschl 7 geschl,
Quelle: Quelle:
ITF'rUzess ;I ITF'rDzess LI
Huysterese :
ID,D 3,

D2011-11-C
49



Gerateeinstellungen CT/ CTlaser - Erweiterte Einstellungen

In der Registerkarte Erweiterte Einstellungen kénnen folgende Parameter eingestellt werden:
= Kopfparameter

Gerate-Korrektur

Multidropadresse

Ver- und Entriegelung der Programmiertasten
= Temperatureinheit

Seriennr.: 7030242 Firmware Rev.: 42

Signalverarbeitung] Signalausgings  Erweiterte Einstellungen l

K.opfparameter Gerate Kormektur Multidropadresze

F4d G 62K F BHB4 sffsét 0o = Multidropadresse: 1 &
nstieq: - .
1 s [raz Andermn der Adresse erfolgt
: nach Schliefen des Dialogs.
gﬁf:étzgtszl:ﬁ Feste Adresse in den

Interface-Einstellungen priifen!
Kopfparameter dndern ... |

Bedienertazten Temperatureinheit

=& & T CF

F.onf. Speichern .. Abbrechen |
F.onf. Laden ...

D2011-11-C
50



Inhalt

Kopf-Parameter

Mit Ausnahme des CTfast (LT15F/ LT25F) ist bei allen Modellen der CT- und CTlaser-Serie ein Austausch
von Messkopfen und Elektroniken mdéglich. Der 3x4-stellige Code (bzw. 5x4-stellig) enthalt u.a. die
Kalibrierdaten des Messkopfes. Deshalb ist es flr eine korrekte Temperaturmessung wichtig, dass dieser
Messkopf-Code (zu finden am Messkopf bzw. am Messkopfkabel) exakt mit dem in der Elektronikeinheit
eingegebenen Code Ubereinstimmt.

Werksseitig ist dies bereits geschehen — eine Anderung der Einstellung durch Betatigen der Schaltflache
IKopfparameter dndern|ist also nur im Falle eines Kopfaustausches erforderlich.

Bedienertasten verriegeln
Signalverarbeitung] Signalausgange

Mit dieser Funktion kann man die Programmiertasten an der CT-Elektronik e S—
verriegeln, um eine nicht autorisierte Anderung von Parametern am Gerat zu D2JG [ A2CF | BHRU
verhindern. Das Betatigen der Schaltflache &erriegelﬂ bzw. |entriegelt| die
Programmiertasten. Im verriegelten Zustand kénnen die eingestellten Parameter
am Gerat mit der -Taste zwar aufgerufen werden - eine Anderung Uber die
[Aufl bzw. [Abl-Taste ist jedoch nicht méglich. [\ Kopiparameter Sndem ]

Bedienertasten

__gi il
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Gerate-Korrektur

Bei bestimmten Applikationen oder unter gewissen Umstanden kann es sinnvoll sein, einen Temperatur-
Offset-Wert einzustellen bzw. die Verstarkung (Anstieg) fur die Temperaturkurve zu andern. Die Standard-
Einstellungen fur Offset und Anstieg sind:

= Offset: 0,0K

= Anstieg: 1,000
Ein veranderter Offset bewirkt eine Parallelverschiebung der Temperaturkurve und hat damit einen linearen
Einfluss auf die Temperaturanzeige (konstante Anderung unabhangig von der Objekttemperatur). Eine
Veranderung des Anstiegs der Temperaturkurve hat einen nichtlinearen Einfluss (Anderung abhéngig von
der Objekttemperatur).

Temperatureinheit _ -
. . . Firmware Rev.: 42
Auswahl zwischen °C und °F als Temperatureinheit. Emeiterte Einstellingen |
Gerate Kormektur Multidropadresse
RS485-Mu|tIdrOpadreSSG Offset. (00 > Multidropadresse: W
In Verbindung mit einer RS485-Schnittstelle kann ein Netzwerk Anstieq: 1000 3 Das Hiden der Acesse el
aus mehreren CT-Sensoren aufgebaut werden (max. 32 Difset/Anstieg nach Schien des Dialogs.
Zuriicksetzen iz Adre_sse in den .
Sensoren). = Interface-Einstellungen priifen
Fir die digitale Kommunikation muss in diesem Fall jeder Sensor
eine eigene Adresse zugewiesen bekommen. Temperatursinheit
»> RS485/ RS422 & T ~F
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Gerateeinstellungen CTratio - Signalausgange

Die Schaltflache [Menii: Gerat\ Gerite Einstellungen] 6ffnet ein Dialogfenster zur Einstellung
samtlicher Gerateparameter. Das Dialogfenster ist in 4 Kategorien unterteilt:

= Signalausgange Einstellung von Ausgabekanal 1 und der digitalen 1/O pins
= Signalverarbeitung Einstellung von Emissionsgrad/ Slope und Nachverarbeitung
= Visuelle Alarme Einstellung von Display Hauptwert und LCD-Beleuchtung/ Alarme

= Erweiterte Einstellungen  Geratejustage, Multidrop-Adresse, Ver- und Entriegelung der Programmier-
tasten, Temperatureinheit

Setienn 01001 Firmware Rev. 5003
Signalausgange 1 Signalveralbaitungl Wisuelle Alame | Enwsiterte E\nstellungen]
Ausgabekanal 1 [TProzess| Digitale /0 Pins:
TQuelle T = Dig 1401 Dig 1/0 2
Funictior: Function
Ausgang [Dig. &larm ~| | |pig Alam ~|
(el 4..20mé :I' Quelle: Quelle:
Hardwars verbinden mit Dt o
- Do =1 I |
OUT-mYImA Swlert :[%] wiert: [T}
Y/ EL 2| | [1oo0o =
Ausgang konfigurigren Normal Normal
® it 9 dibn
@ Geseh  geschl,
140 1" ist ein 140 2" ist gin
AUSGANG AUSGANG
Kont. Speichem Abbrachen
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Ausgabekanal 1

Der Ausgabekanal 1 wird als Ausgang fir die Objekttemperatur TProzess genutzt.
Die folgenden Signalquellen stehen im Feld (Quelle| zur Auswahl:

= T2C 2C-Temperatur
= T1C 1C-Temperatur
= Dampfung Signaldampfung in %

Bei Aktivierung von analog stehen im Feld |Ausgang: Modus| folgende Ausgéange zur Wahl:
= 0-5V
= 0-10V
= 0/4-20 mA

Nach Auswahl des gewiinschten Ausgangs kdnnen Sie Uber die Schaltflache |Ausgﬂgskurve anpassen|
den Temperatur-Messbereich des Sensors
einstellen. Die Bereichsgrenzen kénnen dabei
entweder durch Eingabe in die entsprechenden

Modus: High

010y

Untere Temperaturgrenze:

7000 F°C = |000 SV Felder Oder durCh Signalausgange ] Signalverarhewtung] Visuel|
Obere Temperaturgrenze: Ve rSCh Ieben der Auzgabekanal 1 [TProzess):
TE00 c - [inm 2]y Ausgangsfunktion Bl fz =
P — (durch Anfassen der P—
tieg: . e ;
e e Punkte Low bzw. HiGH vods [ Zna <]
Grenzen: m |t d em Cu rsor |m Hardware verbinden mit
B00.0°C = -0.91 0 = 700.0°C . . Fin
1800°C = 10,00V 10V =1800°C Dlagramm) Verandert OUT-mV{mA
Werden . Auggang konfiguriersn |
ok Abbrechen L'l
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Digitale 1/O pins

Das CTratio hat zwei digitale 1/0-Pins, welche mit Hilfe der Software sowohl als Ausgang als auch als
Eingang programmiert werden konnen. Folgende Funktionen sind méglich:

Funktion 1/0 pin ist ein Beschreibung

Digitaler Alarm Ausgang Open-collector Ausgang/ Definition als HIGH- oder LOW-
Alarm Uber Norm. offen/ norm. geschl. im Software-Dialog

Gultig LO Eingang Der Ausgang folgt der Objekttemperatur, solange am I/O-Pin
ein Low-Pegel anliegt; bei Wegfall des Low-Pegels wird der
letzte Wert gehalten.

Gultig HI Eingang Der Ausgang folgt der Objekttemperatur, solange am I/O-Pin
ein High-Pegel anliegt; bei Wegfall des High-Pegels wird der
letzte Wert gehalten.

Hold _/ Eingang Bei steigender Flanke am 1/O pin wird der letzte Wert
gehalten.

Hold \_ Eingang Bei fallender Flanke am I/O pin wird der letzte Wert
gehalten.

High-Pegel: >0,8V
Low-Pegel: <0,8V
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Bei Auswahl der Funktion Digitaler Alarm kénnen folgende Signalquellen
ausgewahlt werden:

T 2C Temperaturwert aus 2-Kanal-Betriebsart

T 1C Temperaturwert aus 1-Kanal-Betriebsart

Dampfung Signaldampfung in %

TBox Temperatur der Elektronikbox

TProzess Signal, welches fir den Ausqgabekanal 1 festgelegt wurde.

Uber Normal: offen bzw. Normal: geschlossen kann der Alarm als Low-
oder High-Alarm definiert werden.

Digitale 1/0 Fins
Dig. 1701 Dig. 140 2
Functior: Function:
|Dig. Alarm j |Dig. Alarm j
Quelle: Quelle:
|Démpfung ||t ~|
whert :[%] wert : ['C]:
|35.0 ||| [roooe B
Mormal: Mormal:
" offen + offen
o) hil.; " geschl.
A0 ist gin : U140 2" ist ein -
AUSGANG AUSGANG
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Gerateeinstellungen CTratio - Signalverarbeitung

In dieser Registerkarte kdnnen Sie die Parameter Emissionsgrad, Slope, Dampfung einstellen sowie
Funktionen zur Signalnachverarbeitung auswahlen und deren Parameter festlegen.

Setignnr. 7101001 Firmwvare Resv.: 5003
Signalausgange  Signalverarbeitung I Yisuelle Alarme ] Ernweiterte Einstellungen ]

Emizsionsgrad/Slope Machverarbeitung [TPiozess]

Slope: 1000 [Z] 2cTemp.: [} | 7000 OQuelle: T 2C

Emissionsarad: ~ |1.000 @ 1CTemp.: [C} | G000 Madus:  [Masimumsuche -
max. DEmpfung:  |35.0 @ Mitthungzzeit [¢] 0.20

Haltezeit [5] 05

b

Jub

¥ {udapiive Mittehvertbidung

min. Differenz ['CT  |5.0 =

Kanf, Speichern ... Abbrechen
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Emissionsgrad/ Slope/ Dampfung

Der [Emissionsgrad| (¢ - Epsilon) ist eine Materialkonstante, die die Fahigkeit eines Korpers, infrarote
Energie auszusenden, beschreibt. Der Emissionsgrad beeinflusst lediglich die Einkanalmessung.

Der (Emissionsgradverhaltnis) ist der Quotient der Emissionsgrade der beiden sich iberlappenden
Wellenlangenbereiche und damit der entscheidende Parameter fur den Quotientenbetrieb.

Signaldampfung| : Die Temperaturmessung wird beendet, wenn die Dampfung das hier vorgegebene Limit
Ubersteigt.

Signalausgange  Signalverarbeitung ]Visuelle Alame | Enweiterte Um im 1-Kanalmodus den vollen Messbereich bis
Emissionsarad/Slone 1800 °C nutzen zu kénnen, muss die Signaldampfung
d P auf 50% begrenzt werden.

Slope: 1000 [£] 2cTemp.: rCl | 7000
Emissionzgrad: {1000 gl 1C Temp. : ['C} | BOOO
max. Dampfung;  |95.0 @

HINWEIS: Durch Klicken auf die Schaltflache neben dem Eingabefeld (Wert erhohen/ Wert verringern) und
gleichzeitiges Bewegen der Maus nach oben bzw. unten werden die Werte kontinuierlich verdndert. Je nach
Entfernung des Cursors von der urspriinglichen Position &ndern sich die Farbe der Schaltfliche und damit die

Anderungsgeschwindigkeit.
9%9 g Slope: 1.200 IE
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Signal-Nachverarbeitung
Sie kénnen im Feld unter Signalverarbeitung/ Nachverarbeitung die folgenden

Nachverarbeitungs-funktionen auswahlen:

Die Beschreibung der einzelnen Funktionen finden Sie unter Signal-

Mittelwertbildung
Maximumsuche
Minimumsuche

Erweiterte Maximumsuche
Erweiterte Minimumsuche
Aus

Nachverarbeitung.

Unter Quelle wird das in der Registerkarte Signalausgange festgelegte
Ausgangssignal (=TProzess) angezeigt.

Adaptive Mittelwertbildung

Bei Aktivierung erfolgt eine dynamische Anpassung der Mittelwertbildung bei
steilen Signalflanken. Dabei kdnnen Sie zusatzlich unter min. Differenz die
minimale Temperaturdifferenz fiir das Ansprechen dieser Funktion eingeben.

Machverarbeitung [T Prozess]

Quelle: T 2C
Modus: |Masimumsuche =

Mittungzzeit [z]: 020
Haltezeit [z]: ’m

4k

L1

i

v Adaptive Mittelwertbildung

min. Differenz ['C]: |50 =




Inhalt

Gerateeinstellungen CTratio — Visuelle Alarme
In dieser Registerkarte kdnnen Sie Einstellungen zum Display und zur Hintergrundbeleuchtung (= Visuelle
Alarme) vornehmen.

Unabhangig vom gewahlten Signal fir den Analogausgang kann unter Display Hauptwert/ Quelle ein
Signal aus folgender Liste ausgewahlt werden, welches in der Digitalanzeige der Elektronik dargestellt wird:

T_2C Temperaturwert aus 2-Kanal-Betriebsart
T_1C Temperaturwert aus 1-Kanal-
Betriebsart Serienn.: 7101001 Firmware Rev.: 5003
Dampfung Signaldémpfung in OA) Slgnalausgange] Signalverarbeitung  Visuglle Alarme: IElweltertE Elnsle\lunganl
TBox Temperatur der Elektronikbox Display Hauptaett: Dzz‘:;je‘e“h”"ﬂ- — -
TProzess Signal, welches fiir den Quele:  [T_20 = :
Ausgabekanal 1 festgelegt wurde. i i L JON
000 ArC) [sono Ao WO
Bei Display Beleuchtung konnen einem Signal bis (000 2jrc) [i0oo0 2w M T
zu acht Alarmgrenzen zugeordnet werden. Das o0 2jic o i -
ausgewabhlte Signal kann dabei unter Quelle Faon Sn [ Sm C -
unabhangig vom im Display dargestellten Wert und Foo o [ron sjpm
unabhangig vom Analogausgang gewahlt werden. o St oo gl
. . . 0 = L L I
Durch Kombination mehrerer Farben lassen sich etz Dislay uf STANDAFD | ]
bis zu sieben verschiedene Displaybeleuchtungs- (1 (e
zustande realisieren.
Konf. Speichern ... Abbrechen
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In Abhangigkeit der eingestellten Bereiche wechselt die Farbe der Displaybeleuchtung. Bei gleichzeitiger
Verwendung einer Relais-Schnittstelle stellen die Farbwechsel auf Blau und Rot dann jeweils auch die
Schaltpunkte der Relais dar:

Blau P Low-Alarm (Relais 1)
Rot » High-Alarm (Relais 2)

Als Quelle fiir die Displaybeleuchtung kénnen folgende Signale gewahlt werden:

T_2C Temperaturwert aus 2-Kanal-Betriebsart

T_1C Temperaturwert aus 1-Kanal-Betriebsart

Dampfung Signaldampfung in %

TBox Temperatur der Elektronikbox

TProzess Signal, welches fiir den Ausgabekanal 1 festgelegt wurde.

blaues Display
griines Display
rotes Display

Die Schaltflache [Setze Display auf STANDARD) setzt sowohl den Display Hauptwert als auch die Quelle
fur Hintergrundbeleuchtung auf TProzess und die Alarmwerte auf Standardwerte zurick.
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Gerateeinstellungen CTratio - Erweiterte Einstellungen

In der Registerkarte Erweiterte Einstellungen kdnnen folgende Parameter eingestellt werden:

= Temperatureinheit

= Ver- und Entriegelung der Programmiertasten
= Multidropadresse

= Kalibrierung

Serienr. 7107001 Firmware Fev. 5003

S\gnalausga’mge] S\gnalverarbeitung] Wisuele Alame  Enveiterts Einstellungen ]
Temperatureinheit Bedienertasten Mulidiopadiesse

& C ~ F __‘.Eliﬂ Bstizel Multidropadresse: [1 &

[ras Andemn der Adiesse erfolgt
Kalibrienng : nach Schliehen des Dislogs

Feste Adresse in den
Yerst.2C: |1.000 El 2CTemp.: [CL | 7000 Interface-Einstellungen priifen!

Verst1C: [1.000 [£]  1CTemp.: (Ck | 6000

Kan. Speichem . b ibbrechen
K.onf. Laden ..
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Bedienertasten verriegeln

Mit dieser Funktion kann man die Programmiertasten an der CTratio-Elektronik verriegeln, um eine nicht
autorisierte Anderung von Parametern am Gerat zu verhindern. Das Betatigen der Schaltflache
bzw. Programmiertasten. Im verriegelten Zustand kénnen die eingestellten Parameter am
Gerat mit der Model Taste zwar aufgerufen werden - eine Anderung iiber die @ bzw. @—Taste ist jedoch
nicht moglich.

Temperatureinheit
Auswahl zwischen °C und °F als Temperatureinheit.

RS485-Multidropadresse

In Verbindung mit einer RS485-Schnittstelle kann ein Netzwerk aus mehreren CTratio-Sensoren aufgebaut
werden (max. 32 Sensoren).

Far die digitale Kommunikation muss in diesem Fall jeder Sensor eine eigene Adresse zugewiesen
bekommen.

»> RS485/ RS422

Kalibrierung

Hier kdnnen Verstarkungsfaktoren fiir den 2C-Kanal und fiir den 1C-Kanal eingegeben werden. Werksseitig
sind beide Werte auf 1,000 gesetzt.
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Gerateeinstellungen CSlaser/ CX

Die Schaltflache [Menii: Gerat\ Gerite Einstellungen] 6ffnet ein Dialogfenster zur Einstellung der
Gerateparameter.

Allgemein [CX]

Allgemein Musgange] Alarml Nacnbearbenung] Kalihranon]

R T Transmission: Transmissionsgrad-Einstellung
TErEmEsEn 1,000 Mittlungszeit (s): Einstellung der Mittelwertbildung
ittungszeit (<] 0.09 ¥ Adzplive Wittelwertbildung Adapt. Mittelwertbildung: Funktion zur dynamischen Mittel-
Quellefur Emissionsgrad:  [Fester et | wertanpassung bei steilen Signal-
Emissionsgrad: ,W ﬂanken
Quelle fur Ungebungstemp: e Gomd =] Quelle f. Emissionsgrad: Fester Wert
Emissionsgrad: Emissionsgrad (Fester Wert)
Quelle f. Umgebungst.”: Auswahl zwischen Intern (Kopf),
Anschlult “IN" ist konfiguriert als: Oder FeSter Wert
Kommunikationseingang Umgebungstemperatur:  Eingabe bei Auswahl Fester Wert
Konf. Speichern | Werkseinstellungen
Konf. Laden |
D2011-11-C
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Allgemein [CSlaser]

Allgemein lmAAusgang] Ausgange ] Alarm] Nachbearbeitung 4 | »
Allgemeine Einstellungen

Transmission: 1,000

Mittlungszeit [s]: 0,100 v Adapt Mittelwert
Emissionsgrad: 0,900
Cuelle fir Umgebungstemp.:  |Intern (Kaopf) -

Emissionsgradschalter :

[~ Emissionsgrad Schalter an;

Emissionsgrad Schalter = 0,97
Emissionsgrad = fester Wert ( 0,900 )

Anschluss "IMN" ist konfiguriert als
Kommunikationseingang

Transmission:
Mittlungszeit (s):
Adapt. Mittelwertbildung:

Emissionsgrad:
Quelle f. Umgebungst. ":

Umgebungstemperatur:

Emissionsgradschalter:

Bei aktiviertem Schalter ergibt sich der resultierende
Emissionsgrad aus der Multiplikation des Emissionsgrades
am Sensor mit dem Emissionsgrad, der in der Software

Transmissionsgrad-Einstellung
Einstellung der Mittelwertbildung
Funktion zur dynamischen Mittel-
wertanpassung bei steilen Signal-
flanken

Emissionsgrad (Fester Wert)
Auswahl zwischen Intern (Kopf)
oder Fester Wert

Eingabe bei Auswahl Fester Wert

Aktivierung oder Deaktivierung des
Emissionsgradschalters am Sensor.

eingestellt wurde.
Konf. Speichern | Werkseinstellungen Abbrechen |
Konf. Laden oK | Emissionsgrad: 0,900

Quelle fir Umgebungstemp.:  |Intern (Kepf) -

Emissionsgradschalter :
I Er

A e

Emissionsgrad Schalter = 0,97
Emissionsgrad = fester Wert * Schalter ( 0,873)
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Y Fiir die Kompensation der Umgebungstemperatur wird bei Auswahl Intern (Kopf) die interne
Messkopftemperatur verwendet. Da in Abhangigkeit vom Emissionsgrad des Messobjektes ein mehr oder
weniger grof3er Anteil an Umgebungsstrahlung von der Oberflache reflektiert wird, kann es bei bestimmten
Anwendungen sinnvoll sein, die Umgebungstemperatur am Messobjekt (z.B. wenn signifikant abweichend
von der Umgebungstemperatur am Messkopf) fiir die Kompensation zu verwenden.

Hierfir stehen folgende Einstellmdglichkeiten zur Verfliigung:

= Fester Wert: Geben Sie im Feld Umgebungstemperatur einen festen Wert fir die
Umgebungstemperatur am Messobjekt ein.
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Analogausgang (mA)

mA Alsgang

Temp @ 4mA[FCL 0.0
Temp @ 20mA [*Cl: 5000

W ~Failsafe Einstellungen :

[~ Kopftemp. Failsafe

Temp min: |D.D °C |4.D

Temp max |BD.D °C |2D.D
[~ Objelttemp. Failsafe

Temp min: |D.D °C |4.D

Temp max |EDD.D R |2D.D

Anschlui "IN ist konfiguriert als
Kommunikationseingang

Allgemein  MA AUSgang l.#.usg'c—'mge] .#.Iarm] Machbearbeitung 4| »

mA,

mA

ma

mA

Kaonf. Speichern | ﬂerkseinstellungen| Abbrechen |
Konf. Laden oK |

mA-Ausgang
Temp @ 4 mA: untere Temperaturbereichsgrenze
Temp @ 20 mA: obere Temperaturbereichsgrenze

Failsafe Einstellungen”: Definition von Failsafe-Modi

Wenn der Sensor an die Versorgungsspannung angeschlossen
wird, Uberprift das Gerat die ersten 300 ms ob ein USB-
Adapterkabel angeschlossen ist.

Wird ein USB-Adapterkabel erkannt, wird der bidirektionale
Kommunikationsmode automatisch aktiviert.

" Die Einstellungen fiir Failsafe-Betrieb ermdglichen die Ausgabe eines definierten Pegels am
Analogausgang in Abhangigkeit von festgelegten Temperaturgrenzwerten fir Objekttemperatur und/ oder
Messkopftemperatur (Temp min und Temp max).
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Digitalausgang

Inhalt

Im Auswabhlfeld kann zwischen Kommunikationsausgang (bidirektionale digitale Kommunikation
fir den Betrieb mit der Software) und Burst-Ausgabe gewahlt werden.

Allgemein] mA Ausgang AUSgange lAIarm] Nachbearbeitung 4| »
Modus:

Kommunikationsausgang -

Kommunikationsausgang
Burst-Ausgahe

Anschlulz "IN ist konfiguriert als
Kommunikationseingang

Burst-Ausgabe

Wert 1...3: Auswahl zwischen:
<kein>
Prozesstemperatur
Interne Temperatur
Emissionsgrad
Transmissionsgrad
Umgebungstemperatur
Aktuelle Objekttemperatur

Konf. Speichern

Werkseinstellungen Abbrechen |

Konf. Laden oK |

Im Burst-Modus erfolgt eine unidirektionale digitale
Kommunikation, d.h. der Sensor sendet kontinuierlich
Daten. Der Datenstring kann tGber die Auswahl von Wert 1
bis 3 konfiguriert werden.

» Kommandoliste auf der Software-CD
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Open-Collector-Alarmausgang

Mit dieser Funktion wird ein zusatzlicher Alarmausgang (Open-collector-Ausgang) am RxD pin (griin)
aktiviert.

Al\gemein} Ausgange Alarm INachbearbe\Iuﬂgl Kalihrahun]

P Alarm [open collector]
Quelle Objekttemnperatur =

Quelle: Auswahl zwischen:
WModus Normal Aus - Objekttemperatur
Temp:  [00 ¢ Kopftemperatur
Modus: Normal Aus/ Normal An
Temp.: Alarmschwellwert
Der RxD pin ist in diesem Fall als Alarmausgang konfiguriert
[» Bedienungsanleitung des Sensors: Elektrische Installation].
‘Anschlult “IN" ist konfiguriert als
Alarmausgang
Konf. Speichern | Werkseinstellungen Abbrechen
Konf Laden | oK |
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Nachbearbeitung — Max/ Min

Allgemein | Ausgange | Alamn Nachbearbeitung | Kalibration |

Machbearbeitung

Halte-Modus: Maximumsuche -
Haltezeit [sec] 1.0

‘Anschlult “IN" ist konfiguriert als
Kommunikationseingang

Konf. Laden |

Konf. Speichern | ﬂerksemstel\ungen| Abbrechen

OK

Halte-Modus:

Haltezeit:

Auswahl zwischen:

Aus

Maximumsuche
Minimumsuche

Erweiterte Maximumsuche
Erweiterte Minimumsuche
Maximumsuche Trigger-Aus
Minimumsuche Trigger-Aus
Haltezeit in Sekunden
(999,9 = unendlich)

Bei Maximumsuche wird das jeweilige Signalm

Algorithmus den Signalpegel fir die eingestellte Haltezeit].

aximum i ehalten; d.h. bei sinkender Temperatur halt der

Bei Minimumsuche wird das jeweilige Signalminimum gehalten; d.h. bei steigender Temperatur halt der

Algorithmus den Signalpegel flr die eingestellte

Haltezeil

Eine detaillierte Beschreibung dieser Funktionen finden Sie unter Signal-Nachverarbeitung.
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Kalibration

A\Igememl AUSQE]I‘IDE} Alarml Nachbearbeitung Kalibration

Kalibration

snstieg: 1,000
Offset: 0,0

Anschluf® "IN ist konfiguriert als
Kommunikationseingang

Konf. Speichern ﬂerksemste\lungen‘

Konf. Laden

Abbrechen

oK

Anstieg:
Offset:

Einstellung der Verstarkung
Einstellung eines Temperatur-
Offset

Bei bestimmten Applikationen oder unter gewissen Umstanden kann es sinnvoll sein, einen Temperatur-
Offset-Wert einzustellen bzw. die Verstarkung (Anstieg) fur die Temperaturkurve zu andern. Die Standard-

Einstellungen fir Anstieg und Offset sind:

= Anstieg: 1,000
= Offset: 0,0K

Ein veranderter Offset bewirkt eine Parallelverschiebung der Temperaturkurve und hat damit einen linearen

Einfluss auf die Temperaturanzeige (konstante Anderung unabhangig von der Objekttemperatur). Eine

Veranderung des Anstiegs der Temperaturkurve hat einen nichtlinearen Einfluss (Anderung abhangig von

der Objekttemperatur).
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Gerateeinstellungen CS/ CSmicro

Inhalt

Die Schaltflache [Menii: Gerat\ Gerite Einstellungen] 6ffnet ein Dialogfenster zur Einstellung der

Gerateparameter.
Allgemein
Machbearbeitung Ve Einstellungen Kalibrierung . . . . . .

Allgemein ”_II.OLT‘_MH:_ | ouTigen ! | swusLed { Tr.ansmlssm.)n. Transm|SS|onsgrad-E|nsteI]ung
ApETETe ST meEr Mittlungszeit: Einstellung der Mittelwertbildung
EEITSEs 1,000 Avg. Modus: Auswahl zwischen smart und
Mitiungszsit ] 0.100 normal/ bei smart ist die adaptive
e fomat <] Mittelwertbildung aktiviert
e Hrelarees 1 T Avg. Hysterese: Einstellung der minimalen
9 isterees vk = Temperaturdifferenz fiir das
Emissicnsgrad pesu Ansprechen der adaptiven
Quelle fir Umgebungstemp Intern (Kopf) - Mlttelwertb”dung

R Emissionsgrad: Emissionsgrad (Fester Wert)
Quelle f. Umgebungst.’z): Auswahl zwischen Intern (Kopf)
oder Fester Wert

UmgebungstemperaturZ): Eingabe bei Auswahl Fester Wert

Anschluss “IN/OUT" ist konfiguriert als

Kommunikationseingang
i Im unteren Bereich des Gerateeinstellungsfensters wird Ihnen
die jeweilige Verwendung der Anschliisse IN/ OUT (griin) und

Konf. Speichern | Werkseinstellungen Abbrechen ouT (gelb) angezeigt.

Konf. Laden oK
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IN/ OUT (griin) — ext. Emissionsgrad/ Umg.-temperatur [nur CS/ CSmicro LT]
Der Anschluss IN/ OUT kann sowohl als Eingang als auch als Ausgang programmiert werden.

Nachhearbeitung | Ve Einstellungen } Kalibrierung ]

Allgemein NOUT@rin) | ouT(gely) |  StaslED | Modus: Auswahl ZW|SChen_: 1
Modus: ext. analog Emissionsgrad [IN] )
ext analog Emissionsgrad <IN= j ext. analog Umgebungstemperatur [|N] )

Anstieg Einstellungen gu:tlg - Ihlgh ?(ktlv(l(hlg}; Peglelgg’?/\[/”ﬂ]N]

‘ Ultig — low aktiv (low Pegel <0,

EmesneaRa @A — ext. Halten _/~ steigende Flanke (Pegel 0,8 V) [IN]
Emissiansgrad @ 10V: 1100 ext. Halten 7\_ fallende Flanke (Pegel 0,8 V) [IN]
Kommunikationseingang [IN]

Alarmausgang (Open collector) [OUT]
Temp.-Code-Anzeige (Open Coll.) [OUT]

inaktiv

ext. analog Emissionsgrad [IN] ¥

‘Anschluss “IN/QUT ist konfiguriert als AnStIeg Elnstellungen:

ext analog Emissionsgrad Emissionsgrad @ OV: untere Bereichsgrenze Emissionsgr.
Anschluss “OUT ist konfigurisrt als Emissionsgrad @ 10V: obere Bereichsgrenze Emissionsgr.
my-Ausgang
3)4)
Konf. Speichern | Werkseinstellungen Abbrechen eXt' analog UmgebunQStemperatur [IN]
Kont Ladon ox Anstieg Einstellungen: _
Temp. @ OV: untere Bereichsgrenze Umg.-temp.
Temp. @ 10V: obere Bereichsgrenze Umg.-temp.

" nur bei CS/ CSmicro LT verfiigbar
294 Erklarung siehe nachste Seite
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Inhalt

? Bei ausschlieRlicher Nutzung des mV-Ausgangs sollte der Anschluss IN/ OUT auf inaktiv gesetzt werden,
um Stérungen zu vermeiden. Bei Auswahl mV-Ausgang in der Registerkarte OUT (gelb) wird deshalb der
Anschluss IN/ OUT auch automatisch auf inaktiv gesetzt.

% Bei Auswahl der Funktion ext. analog Emissionsgrad bzw. ext. analog Umgebungstemperatur wird der
Anschluss IN/ OUT als Analogeingang konfiguriert. Uber eine Spannung (0-10 V) am Anschluss IN/ OUT
kann somit der Emissionsgrad bzw. die Umgebungstemperatur (siehe FuRnote 2) extern eingestellt werden.
Die Bereichsgrenzen konnen jeweils unter Anstieg Einstellungen festgelegt werden.

Y Fur die Kompensation der Umgebungstemperatur wird bei Auswahl Intern (Kopf) die interne
Messkopftemperatur verwendet. Da in Abhangigkeit vom Emissionsgrad des Messobjektes ein mehr oder
weniger grof3er Anteil an Umgebungsstrahlung von der Oberflache reflektiert wird, kann es bei bestimmten
Anwendungen sinnvoll sein, die Umgebungstemperatur am Messobjekt (z.B. wenn signifikant abweichend
von der Umgebungstemperatur am Messkopf) fiir die Kompensation zu verwenden.

Hierfur stehen folgende Einstellmdglichkeiten zur Verfugung:

= ext. analog Umgebungstemperatur (Register: IN/ OUT):

Hierbei kdnnen Sie den Umgebungstemperaturwert mit einer Spannung von 0-10V am Anschluss IN/ OUT
eingeben.

= Fester Wert (Register: Allgemein):

Geben Sie im Feld [Um ebungstemperaturi einen festen Wert fiir die Umgebungstemperatur am
Messobijekt ein.
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IN/ OUT (griin) — ext. Triggern

Fir die Triggerung des Messsignals stehen folgende Funktionen zur Auswahl:

Giltig — high aktiv

Der Ausgang folgt der Objekttemperatur, solange am IN/ OUT-Pin ein High-Pegel (>0,8 V) anliegt. Bei
Wegfall des High-Pegels wird der letzte Wert gehalten.

Giiltig — low aktiv
Der Ausgang folgt der Objekttemperatur, solange am IN/ OUT-Pin ein Low-Pegel (<0,8 V) anliegt. Bei
Wegfall des Low-Pegels wird der letzte Wert gehalten.

ext. Halten =/_ steigende Flanke
Bei steigender Flanke (Pegel 0,8 V)am IN/ OUT-Pin wird der letzte Wert gehalten.

ext. Halten \_ fallende Flanke
Bei fallender Flanke (Pegel 0,8 V) am IN/ OUT-Pin wird der letzte Wert gehalten.

IN/ OUT (griin) —- Kommunikationseingang

Der Eingang fiir die digitale Kommunikation kann unabhangig vom Kommunikationsausgang aktiviert und
genutzt werden (z.B. um Sensorparameter iber binare Befehle zu andern). Die maximale UART-Spannung
sollte 3,3 V nicht Ubersteigen.

[» Sensor-Bedienungsanleitung: Digitaler Befehlssatz]
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IN/ OUT (griin) — Alarmausgang (Open collector)

Inhalt

Mit dieser Funktion wird ein zusatzlicher Alarmausgang (Open-collector-Ausgang) am IN/ OUT pin aktiviert.
[» Sensor-Bedienungsanleitung: Elektrische Installation]

Machbearbeitung | Vet Einstellungen } Kalibrieruna
Allgemein INFOUT (griin} QUT (gelb) I Status LED
Hodus:
|Alarm Ausgang (Open Collector) =0T |

Alarm Einstellungen

Quelle: Prozesstemperatur ~| ¥ Temp. Code Anzeige wenn Alarm
Modus: ,W‘ Bereichs-Einstellungen

Temp min. [*C: 0.0 = 0%

Temp max. [*C]: [100,0 =100%

Alarm Schweliwert [*CJ. 40,0

Differenz Modus (TCb-TUmg)

‘Anschluss “IN/QUT ist konfiguriert als
Alarm Ausgang (Open Collector)
Anschluss "OUT  ist kenfiguriert als
my-Ausgang

|
I

Konf. Speichern | Werkseinstellungen

Abbrechen
Konf. Laden oK

Quelle:

Modus:
Alarm Schwellwert:
Differenz Modus:

Temp. Code Ausgabe:

Bereichs-Einstellungen:

Auswahl zwischen:
Prozesstemperatur

Akt. Objekitemperatur
Kopftemperatur
Elektroniktemperatur

normal offen/ normal geschlossen
Temperatur fir Alarmauslésung

Bei Aktivierung wird fiir den Alarm-
Schwellwert kein Absolutwert
sondern die Differenz Objekttemp. —
Umgebungstemp. verwendet.
Wenn aktiviert, wird die aktuelle
Temperatur bei aktivem Alarm als
Temp. Code uber den Open
Collector-Ausgang ausgegeben.
Festlegung der Bereichsgrenzen fir
die Temp. Code-Ausgabe

(0 und 100%-Wert)
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Inhalt

IN/ OUT (griin) — Temp. Code-Ausgabe (Open collector)

Mit dieser Funktion wird eine Ausgabe des Temperatur-Codes als Open-collector-Ausgang am IN/ OUT pin

aktiviert.
[» Sensor-Bedienungsanleitung: Elektrische Installation]

Machbearbeitung Vee Einstellungen Kalibrigrung . . . .
e m,.olumm | ouT geh) ! | StawsLeD { Bereichs-Einstellungen:  Festlegung der Bereichsgrenzen flr
Modus: die Temp. Code-Ausgabe
Temperatur-Code-Ausgabe (Open Collectar) =0UT= j (0 Und 100%-Wert)

Bereichs-Einstellungen :

Temp min. FC (0.0 =0%
Temp max. [C) [100.0 =100%

Anschluss “IN/OUT" ist konfiguriert als
Temperatur-Code-Ausgabe (Open Collectar)
Anschluss "0UT” ist konfiguriert als
my-Ausgang

Werkseinstellungen Abbrechen
Konf. Laden oK

Konf. Speichern
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Analogausgang (mA)/ Alarmausgang [CSmicro 2W]

Status LED | Nachbearbeitung | Kalibrierung
Allgemein mA autput IN/QUT (griin} ] QUT (gelh)
Kode
mA utput ~|
mA Einst Failsafe Einstellungen
Temp min CL: 0.0 v Kopftemp. Failsafe
Tempmax[C).  |350.0 Tempmin ¢[00 [mapfeo
mA min : 4.0 -
— W Temp max SP 0 [mA]:|20,0
Slope 0,0 mAK o 5
Temp min: [*C] 0,0 [mA]:|40
Ausgang konfigurieren
Temp max: [FC: (500 [mA]:|200

W Failsafe altivieren

‘Anschluss “IN/QUT ist konfiguriert als

Alarm Ausgang (Open Collector)

Anschluss "OUT  ist kenfiguriert als

Kommunikaticnsausgang

|
I

Modus:

mA-Ausgang

Temp min:
Temp max:
mA min:
mA max:

Auswahl zwischen:
mA Ausgang [analog]
mA Alarmausgang [2-Pegel-Alarm]

untere Temperaturbereichsgrenze
obere Temperaturbereichsgrenze
untere Grenze mA-Ausgang
obere Grenze mA-Ausgang

Failsafe Einstellungen”: Definition von Failsafe-Modi

Konf. Speichern |

Werkseinstellungen |

Cancel

Konf. Laden

OK

Wenn der Sensor an die Versorgungsspannung angeschlossen
wird, Uberpriift das Geréat die ersten 300 ms ob ein USB-
Adapterkabel angeschlossen ist.

Wird ein USB-Adapterkabel erkannt, wird der bidirektionale
Kommunikationsmode automatisch aktiviert.

" Die Einstellungen fiir Failsafe-Betrieb ermdglichen die Ausgabe eines definierten Pegels am
Analogausgang in Abhéngigkeit von festgelegten Temperaturgrenzwerten fur Objekttemperatur und/ oder
Messkopftemperatur (Temp min und Temp max).
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Inhalt

Sie kdnnen Uber die Schaltflache |Ausgﬂgskurve anpassen| den Temperatur-Messbereich des Sensors
einstellen. Die Bereichsgrenzen kdnnen dabei entweder durch Eingabe in die entsprechenden Felder oder
durch Verschieben der Ausgangsfunktion (durch Anfassen der Punkte Low bzw. HIGH mit dem Cursor im
Diagramm) verandert werden.

untere Bereichzgrenze: 2000 [[ma ] " High: ! !
o #fc- [0 3 [ma) 18&____%___ _____ _____
obere Bersichsagrenze: : : : : :
[E00 T - e Hmary  BHT
Parameter : 140 ""“:' '":’""ﬂ: """ ; """ E"
Aristieg : ABus T : : : : ;
Difsst - 4,000mé 120
Grenzen : E E E E
-A0,0°C = 2,17 méd dmé, = 0,0°C 0.0 i 0 H 1
1030°C = 51,09mé  20mé = 360,0°C
8.0+
m i gbbuch g
4.0

4) Lowl 360 560 760 950

D2011-11-C
79



Inhalt

Status LED ] Machbearbeitung ] Kalibrierung
Allgemein MA AUSgang INJOUT (griin} 1 OUT (gelb)
Mode
\mi. Alarmausgang ﬂ

Alarm Einstellungen

Quelle Frozesstemperatur -
Modus narmal offen -

Alarm Schwellwert : [FCT 40,0

Differenz Modus (TObj-TUmg) r
Unt. Alarm Strom [mA] 4,0
Ob. Alarm Strom [mA] - 20,0

Anschluss IN/OUT ist konfiguriert als
Alarm Ausgang (Open Collectar)
Anschluss "OUT ist konfiguriert als
Burst-Ausgabe

Alarmausgang
Quelle:

Modus:
Alarm Schwellwert:
Differenz Modus:

Unt. Alarm Strom:

Ob. Alarm Spannung:

Auswahl zwischen:
Prozesstemperatur

Akt. Objekttemperatur
Kopftemperatur
Elektroniktemperatur

Normal offen/ Normal geschlossen
Temperatur fur Alarmauslésung
Bei Aktivierung wird fur den Alarm-
Schwellwert kein Absolutwert
sondern die Differenz Objekttemp. —
Umgebungstemp. verwendet.

unterer Alarm-Ausgangsstrom
oberer Alarm-Ausgangsstrom

Konf. 8peicherm | Werkseinstellungen

Konf. Laden

Cancel
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OUT (gelb) — Analogausgang (mV)/ Alarmausgang [CS/ CSmicro LT]

Nachbearbeitung ] vee Einstellungen | Kalibrierung
Allgemein ] INFOUT (griin) 0OUT (gelb) I Status LED
Modus:
mY-AUSgENG j
mY settings Failsafe Einstellungen
Temp min [*C) 0o v Kopftemp. Failsafe

Temp max[*Cl: |1000 Temp min ’10— [=Cj'|U— mv
my min : 0

Temp max. |85 =CJ:[10000 my
i max 10000 . rel

v Objekttemp. Failsafe
Temp min: |20 [CI:|0 my
Ausgang konfigurieren
Temp max: |1020 [FCI:[10000 my

|v Failzafe aktivieren

Anstieg 10,0 mVIK

Anschluss “INFQUT ist kenfiguriert als
Alarm Ausgang (Open Collector)
Anschluss "OUT ist konfiguriert als

l
l

Modus: Auswahl zwischen:
mV-Ausgang [analog]
Alarmausgang [2-Pegel-Alarm]
3-stufiger Ausgang [3-Pegel Alarm]
Kommunikation [bidirektional digital]
Burst-Ausgang [unidirektional digital]

mV-Ausgang

Temp min: untere Temperaturbereichsgrenze
Temp max: obere Temperaturbereichsgrenze
mV min: untere Grenze mV-Ausgang

mV max: obere Grenze mV-Ausgang

Failsafe Einstellungen”: Definition von Failsafe-Modi

my-Ausgang
Konf. Speichemn | Werkseinstellungen Abbrechen
Konf. Laden oK

Wenn der Sensor an die Versorgungsspannung angeschlossen
wird, Uberprift das Gerat die ersten 300 ms ob ein USB-
Adapterkabel angeschlossen ist.

Wird ein USB-Adapterkabel erkannt, wird der bidirektionale
Kommunikationsmode automatisch aktiviert.

" Die Einstellungen fiir Failsafe-Betrieb ermdglichen die Ausgabe eines definierten Pegels am
Analogausgang in Abhangigkeit von festgelegten Temperaturgrenzwerten fir Objekttemperatur und/ oder
Messkopftemperatur (Temp min und Temp max).

Bei Auswahl des mV-Ausgangs wird IN/ OUT automatisch auf inaktiv gesetzt (Standardeinstellung).
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Inhalt

Sie kdnnen Uber die Schaltflache |Ausgﬂgskurve anpassen| den Temperatur-Messbereich des Sensors
einstellen. Die Bereichsgrenzen kdnnen dabei entweder durch Eingabe in die entsprechenden Felder oder
durch Verschieben der Ausgangsfunktion (durch Anfassen der Punkte Low bzw. HIGH mit dem Cursor im
Diagramm) verandert werden.

untere Bereichsgrenze:

0.0 $°C = (000 % [v]

obere Bereichsgrenze:
5000 3| °C = |500 IV

Parameter :
Anstieg : 10T
Dffset iy
Grenzen
-40.0°C = 040 o = 0,0°C
1030°C = 10,30V 100 =1000°C

Ok Abbruch

Low 160 260 360 R0 5RO B6D 7R0 BE0 360 1060
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Inhalt

Nachbearbeitung ] vee Einstellungen
Migemein | INIOUT (arin)
Modus:
Alarmausgang j

Alarm Einstellungen

Quelle:  |Prozesstemperatr  +|
Hodus lnormalofen =]
Alarm Schwellwert FC] 40,0

Differenz Modus (TObj-TUma) v

o

Ob. Alarm Spannung [V] 10.0

Unt. Alarm Spannung [V]

Anschluss IN/OUT ist kanfiguriert als
ext analog Emissiensarad
Anschluss "OUT  ist kenfiguriert als
Alarmausgang

OUT (gelb) }

| Kalibrierung
Status LED

I
I

Alarmausgang
Quelle:

Modus:
Alarm Schwellwert:
Differenz Modus:

Unt. Alarm Spannung:
Ob. Alarm Spannung:

Auswahl zwischen:
Prozesstemperatur

Akt. Objekttemperatur
Kopftemperatur
Elektroniktemperatur

Normal offen/ Normal geschlossen
Temperatur fur Alarmauslésung
Bei Aktivierung wird fur den Alarm-
Schwellwert kein Absolutwert
sondern die Differenz Objekttemp. —
Umgebungstemp. verwendet.

untere Alarm-Ausgangsspannung
obere Alarm-Ausgangsspannung

Kaonf. Speichern | Werkseinstellungen

Konf Laden

Abbrechen

oK
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OUT (gelb) — 3-stufiger Ausgang [CS/ CSmicro LT]

Nachbearbeitung ] vee Einstellungen | Kalibrierung

Allgemein ] INFOUT (griin) 0OUT (gelb) I Status LED
Modus:
3-stufiger Ausgana j

3 stufiger Ausgangs Modus
Alarm Schwellwert [*C] 40,0
Differenz Madus (TOBJ-TUmg) =

Voralarm diff. [*CJ: 5.0

4»

Dreistufiger Alarm-Ausgang

kein Alarm [v]|5.0

Ak 4>

Voralarm [V] |20

4 r

Alarm [v]|0.0
Service-Spannung [V] |3 % BeiVcc=5Y, arbeitet das Gerat analog.

Anschluss “INFQUT ist kenfiguriert als
Temperatur-Code-Ausgabe (Open Collector)
Anschluss "OUT ist konfiguriert als
3-stufiger Ausgang

l
l

Konf. Speichemn | Werkseinstellungen

Konf. Laden

Abbrechen

3-stufiger Ausgang

Alarm Schwellwert:
Differenz Modus:

Voralarm diff.:

kein Alarm:
Voralarm:
Alarm:

Service-Spannung:

Temperatur fir Alarmauslosung

Bei Aktivierung wird fir den Alarm-
Schwellwert kein Absolutwert
sondern die Differenz Objekttemp. —
Umgebungstemp. verwendet.
Temperaturdifferenz bezogen auf
den Alarm Schwellwert; d.h. der
Voralarm wird aktiviert bei Alarm
Schwellwert — Voralarm diff.

Spannungspegel firr Status:

kein Alarm

Spannungspegel fur Status:
Voralarm

Spannungspegel fur Status:

Alarm

Einstellung eines Versorgungs-
spannungs-Pegels (Vcc), bei dem
der Sensor als Analoggerat arbeitet
(mV-Ausgang)

Fir den Einsatz des Sensors in Anlagen-Uberwachungsapplikationen steht ein 3-stufiger Alarmausgang zur
Verfligung. Dabei wird neben dem Hauptalarm ein sogenannter Voralarm ausgegeben, wenn die
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Objekttemperatur einen vorher festgelegten kritischen Wert Uberschreitet, der aber noch unterhalb der
eigentlichen Alarmschwelle liegt.

Um die Anlagensicherheit weiter zu erhdhen, sollte die Ausgangsspannung im Alarmfall 0 V betragen —
somit fihrt auch ein defekter Sensor zur Alarmauslésung.

Uber die Veranderung der Versorgungsspannung (Service-Spannung) kann der Sensor in den Analog-
Modus (mV-Ausgang) umgeschaltet werden.

Bei gleichzeitiger Nutzung der Funktion Vcc Einstellungen werden die Alarmwerte aus der Vcc
Einstellungen-Tabelle fir den 3-stufigen Alarmausgang verwendet:

MNachbearbeitung I Ve Einstellungen ] Kalibrigrung ]
Algemein | IN/OUT (griin) OUT (gelb) ] Stalus LED |
Modus:

3-stufiger Ausgang j

3 stufiger Ausgangs Modus

Es werden die Alarm Werte aus der
Voo Einstellungs Tabelle benutzt

7

Voralarm diff. [*C] 5.0 =
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OUT (gelb) — Digitalausgange

Im Auswahlfeld kann der Ausgang auf digital umgestellt werden. Dabei kann man zwischen

Kommunikationsausgang (bidirektionale digitale Kommunikation fiir den Betrieb mit der Software) und
Burst-Ausgabe wahlen.

MNachbearbeitung } Vec Einstellungen 1 Kalibrierung I

AMigemein | IN/OUT (grin) outet) | swwsien || | Burst-Ausgabe

Modus .
Wert 1...8: Auswahl zwischen:
‘ElllrSl—'—lngahE j .
<kein>

Burstmogus ; Prozesstemperatur
Wert 1 Prozesstemperatur -

Interne Temperatur
Emissionsgrad
Transmissionsgrad

Wert 2 Interns Temperatur -
Wert 3 Emissionsgrad -

wert4:  [Transmissionsgrag ] Umgebungstemperatur
Werts  [Umgebungstemperatur | Aktuelle Objekttemperatur
Werts  [AR Objetemperatr v Elektronik-Temperatur
Wert7:  [ElekmonikTemp. v mV Eingang (IN/ OUT Griin)
Wert 8: mY Eingang (INFOUT Griin] + mV Spannungsversorgung
unidirektionaler digitaler Ausgang (9600 Baud)
Anschiuss TOUT- ist korfiguriert als Im Burst-Modus erfolgt eine unidirektionale digitale
Kommunikalionseingang Kommunikation, d.h. der Sensor sendet kontinuierlich
Frees CHT IHenEn=s veene Daten. Der Datenstring kann (iber die Auswahl von Wert 1
bis 8 konfiguriert werden.
-y o [» Kommandoliste auf der Software-CD]
Konf Laden
D2011-11-C
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Status LED - LED-Alarm/ Automatische Zielfunktion
Die griine LED am Ende des Sensorgehauses (CS) bzw. in der Elektronik (CSmicro) steht fir

unterschiedliche Funktionen zur Verfiigung:

vec Einstellungen ] Kalibrierung
INIOUT (griin) ] OUT (gelb) Status LED

Nachbearbeitung |
Allgemein ]
Modus:

LED Alarm -

Alarm Einstellungen

Quelle Prozesstemperatur -
Modus: Mormal offen -
Alarm Schwellwert [FC]: (1000

Differenz Modus (TORj-TUma) r

Anschluss “INFQUT ist kenfiguriert als
Alarm Ausgang (Open Collector)
Anschluss "OUT ist konfiguriert als
my-Ausgang

Konf. Speichemn | Werkseinstellungen

Konf. Laden

Abbrechen

Modus:

LED Alarm

Quelle:

Modus:

Alarm Schwellwert:

Differenz Modus:

Auswahl zwischen:

aus

LED Alarm

automatische Zielfunktion
Selbstdiagnose
Temperatur-Code-Anzeige

Auswahl zwischen:
Prozesstemperatur

Akt. Objekttemperatur
Kopftemperatur
Elektroniktemperatur

Normal offen/ Normal geschlossen
Temperatur flr Alarmausldsung
Bei Aktivierung wird fuir den Alarm-
Schwellwert kein Absolutwert
sondern die Differenz Objekttemp. —
Umgebungstemp. verwendet.
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Machbearbeitung ] Vee Einstellungen Kalibrierung
Allgemein I IMMUT (griin} I OUT (gelb} Status LED
Modus
autom. Zielfunktion j

Zielfunktions Einstellungen :

Modus Maximumsuche -
Hysterese : [*C] 20
Rilckstellzeit [s] 10,0

Anschluss “IN/OUT ist konfiguriert als
Alarm Ausgang (Open Collectar)
Anschluss "0UT ist kenfiguriert als

Automatische Zielfunktion

Modus:

Hysterese:

Ruickstellzeit:

Auswahl zwischen:
Maximumsuche

Minimumsuche

Einstellung der minimalen
Temperaturdifferenz fir das
Ansprechen der Funktion

Nach der eingestellten Zeit erfolgt
jeweils ein Reset der Suchfunktion.

my-Ausgang
Konf. Speichern | L'."erksemstellungen| Abbrechen
Konf. Laden oK

Die Automatische Zielfunktion ermdglicht ein einfaches Ausrichten des Sensors auf ein Messobjekt mit
einer von der Umgebung verschiedenen Temperatur. Der Sensor sucht dabei automatisch nach der
héchsten Objekttemperatur (Modus: Maximumsuche); d.h. der Schwellwert fiir die Aktivierung der LED wird
automatisch nachgeflihrt. Dies funktioniert auch bei Ausrichtung auf ein neues (eventuell kalteres) Objekt.
Nach Ablauf einer einstellbaren Reset-Zeit (Standard: 10s) erfolgt eine erneute Festlegung des

Schwellwertes flir das Ansprechen der LED.
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Status-LED - Selbstdiagnose

Inhalt

Machbearbeitung ] ec Einstellungen }
Algemein | moUT(gran) | oUT (gelb)
Modus:
|Selbst Diagnose -

Selbstdiagnose

O normal :

0 Bensor (berhitzt

e ausserhalb
Temp.Bereich :

0 nicht stahil :

o Alarm Fehler

unterbrochen aus

schnelles Blinken

doppeltes Blinken

unterbrachen an

Immeran

Anschluss "IN/GUT ist konfiguriert als
Alarm Ausgang (Open Collector)
Anschluss "OUT st kenfiguriert als
mV-Ausgang

Vorschau :

Kalibrierung
Status LED

Wenn aktiviert, zeigt die LED einen von fiinf mdglichen Sensor-

Zustanden an:

Zustand

LED-Modus

Normal

Sensor Uberhitzt
Auflerhalb Temp.Ber.
Nicht stabil

Alarm Fehler

Die Vorschau der verschiedenen LED-Modi kann durch klicken
auf das jeweilige Symbol aktiviert werden: @

unterbrochen aus - - - .
schnelles Blinken
doppeltes Blinken == == == == == - -
unterbrochen an
immer an

Konf. Speichern | Werkseinstellungen ‘

Konf Laden

Abbrechen

Nicht stabil:
festgestellt.
Alarm Fehler:

Sensor liberhitzt:

AuBerhalb Temp.-Ber.:

Die internen Temperaturfiihler haben
eine unzulassig hohe Eigentemperatur
des Sensors festgestellt.

Die Objekttemperatur liegt auRerhalb
des Messbereiches.

Die internen Temperaturfihler haben eine ungleichmaRige Eigentemperatur des Sensors

Durch den Schalttransistor des Open-collector-Ausgangs flielt ein zu hoher Strom.
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Status-LED — Temperatur-Code-Anzeige

Inhalt

Bei dieser Funktion wird die aktuell gemessene Objekttemperatur als prozentualer Wert durch langes und

kurzes Blinken der LED angezeigt.

Bei einer Bereichseinstellung 0-100 °C — 0-100% entspricht die Anzeige der Temperatur in °C.

Nachbearbeitung | Vee Einstellungen | Kalibrierung |
Allgemein ] INMOUT (grin) I OUT (gelb) Status LED
Modus:

Temperatur-Code-Anzeige j

Bereichs-Einstellungen :
Temp min. [*C] |0.0 = 0%

Temp max [FC]: 1000 =100%

Beispiele

0 24% Preview
e 31%
0 8%

Anschluss “INFOUT ist kenfiguriert als
Alarm Ausgang (Open Collector,
Anschluss "OUT ist konfiguriert als
my-Ausgang

Abbrechen
Konf. Laden oK

Konf. Speichemn

Werkseinstellungen

Langes Blinken — Zehnerstelle:

Kurzes Blinken — Einerstelle:

10-mal langes Blinken — Zehnerstelle=0:
10-mal kurzes Blinken — Einerstelle=0:

XX
XX
0x
x0
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Beispiele
87 °C

und danach
31°C

und danach
8°C

und danach
20 °C

und danach

8-mal langes Blinken
7-mal kurzes Blinken

3-mal langes Blinken
1-mal kurzes Blinken

10-mal langes Blinken
8-mal kurzes Blinken

2-mal langes Blinken
10-mal kurzes Blinken

87
87

31

08
08

20
20
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Nachbearbeitung
algemein | mioUTqgrin) | OUT(@elb) |  StwslED | . i .
Nachbearbeitung ] Ve Einstellungen } Kalibrierung I Halte-Modus: Auswahl zwischen:
Nachbearbeitung Aus .
Halte-Modus: ‘Haxumlmsuche j Maximumsuche
Halte-Zeit [s]: 20 (999.9 = unendlich) MlnlmumSUChe

Anschluss “INFOUT ist konfiguriert als
Alarm Ausgang (Dpen Collector)
Anschluss "0UT" ist konfiguriert als

Erweiterte Maximumsuche
Erweiterte Minimumsuche

Haltezeit: Haltezeit in Sekunden
(999,9 = unendlich)

my-AUSgang
Konf. Speichem ﬁerkselnstellt\ngen‘ Abbrechen

Bei Maximumsuche wird das jeweilige Signalmaximum
gehalten; d.h. bei sinkender Temperatur halt der

Algorithmus den Signalpegel fir die eingestellte .

Bei Minimumsuche wird das jeweilige Signalminimum
gehalten; d.h. bei steigender Temperatur halt der

Algorithmus den Signalpegel fur die eingestellte .

Eine detaillierte Beschreibung dieser Funktionen finden Sie unter Signal-Nachverarbeitung.
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Vcc Einstellungen [CS/ CSmicro LT]

Status LED
Kalibrierung

mouT @ram) | ouTigemy |
wee Einstellungen

Algemein |
MNachbearbeitung

¥ Ve Einstellungen :
Ausgangs-Spannungs Bereich :

" Uout0- 5V @+ Uout0-10V
Emiss Alarm(IN/OUT) Differenz-Modus
Vee=11V m rcrfoo 2 w
Vees12V [oezz (2] rorf=o 2] W
Vees13V [oee (2] rorfeo 2
Vees14V [oose 2] rcrfeso 2] ®
Vee=15v W FCl m "
Vee=18V 0880 [ [CE ’”—i[ v
Vees1TV [ooo0 2] rorfo 2
Vee=18V W [Cl m v
Vee=18v m FCl m "
V=20V 0350 [ [Cr m v

Anschluss “INFQUT ist kenfiguriert als
Alarm Ausgang (Open Collector)
Anschluss "OUT ist konfiguriert als
my-Ausgang

l
l

Wenn diese Funktion aktiviert ist, kann zwischen 10
verschiedenen Emissionsgradeinstellungen, kombiniert mit
Alarm-Schwellwerten, durch Veranderung der
Versorgungsspannung (Vcc) umgeschaltet werden.

Ausgangs-Spannungs-
Bereich:

Differenz Modus:

Auswahl zwischen 0-5V oder 0-10V
Ausgang

0-5 V Ausgang — 6-15V Vce-
Einstellbereich

0-10 V Ausgang — 11-20 V Vcc
Einstellbereich

Bei Aktivierung wird fiir den Alarm-
Schwellwert kein Absolutwert
sondern die Differenz Objekttemp. —
Umgebungstemp. verwendet.

Konf. Speichemn

Konf. Laden

Werkseinstellungen

Abbrechen

Die eingestellten Alarm-Werte haben nur Auswirkung auf den Open-collector-Ausgang. Deshalb sollte bei
Nutzung des Vcc-Einstellungs-Modus der Anschluss IN/ OUT auf Alarm-Ausgang (Open Collector)

eingestellt werden.
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Schleifenwartung

Inhalt

Mit dieser Funktion kdnnen Sie den Ausgang des Sensors (bei CT-Modellen zusatzlich Ausgabekanal 2)

Uberprifen.

Der Sensorausgang wird entsprechend der Eingabe auf den prozentualen Wert des eingestellten
Ausgabebereichs bzw. einen festen mV-Wert bzw. einen festen mA-Wert gesetzt.

Der Ausgabekanal 2 [nur bei CT-Modellen] wird entsprechend der Eingabe im Feld Umg.-Temp. Ausgang
auf den prozentualen Wert des eingestellten Ausgabebereichs gesetzt.

Die Schaltflache Riicksetzen auf Normalbetrieb| deaktiviert die Schleifenwartung — die Ausgénge des

Sensors folgen wieder der aktuellen Objekt- bzw. Umgebungstemperatur.

Jede Bnderung dieser Werte setzt die
Auzgange auf einen festen Prozentwert des
Auzgabebereichs.

IR Auzgang [Z]: |50 &

Ura.-Temp. Ausgang [ 100 %

| Riickzetzen zu Mormalbetrieb |

Schiiefen und Blicksetzen zu Mormalbetrieh ‘

Jede Anderung dieses \Wertes setzt den
Auzgang auf einen fezten mi-wWert,

me [1410%]: |50 =%

Schliefen und Rucksetzen zu Normalbetieb |

Jede Anderung dieses Wertes setzt den
Auzgang auf einen festen mé wert,

mé Ausgang [1/10ma] (200 5

| Riickzetzen zu Momalbetrieb |

Schiiefen und Bucksetzen zu Normalbetrieb |

CT [Beispiel: 50% des Bereichs (IR)/ CS [Beispiel: 5 V]

100% des Bereichs (Umg.-Temp.)]

CSmicro 2W [Beispiel: 20 mA]
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Speichern der Sensorkonfiguration

In jedem Fenster, welches Sie Uber die Schaltflache [Meni: Gerat\ Gerate Einstellungen]
aufrufen, finden Sie im unteren Teil die folgenden Schaltflachen zur Speicherung der Sensorkonfiguration:

Kont Speichern | Werkseinstellungen | Abbrechen |
Konf Laden | oK |
IKonf. Speichern]| Speichert die aktuellen Sensorparameter als Konfigurationsdatei (Endung: *.cfg).
Ein Explorerfenster 6ffnet sich und ermdglicht Definition von Dateinamen und
Speicherort.
Konf. Laden Eine zuvor gespeicherte Konfiguration kann geladen werden.

Werkseinstellungen] Erméglicht ein Riicksetzen des Gerétes auf die ab Werk eingestellten Parameter
(nur bei CS/ CSmicro/ CX). Sensoren der CT-/ CTlaser-/ CTratio-Serien kénnen
durch gleichzeitiges Betatigen der Ab-Taste und der Mode-Taste (beide ca. 3
Sekunden gedriickt halten) auf die Werkseinstellung zuriick gesetzt werden.

Nach Betéatigen von @ werden die Einstellungen Gbernommen.
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Emissionsgradbestimmung

Die Schaltflache [Menii: Gerat\ Emissionsgrad dndern] 6ffnet ein Fenster zur Eingabe des
Emissionsgrades. Die Funktion Emissionsgrad-Berechnung ermdglicht die Bestimmung eines
unbekannten Emissionsgrades bei bekannter Objekttemperatur.

Emizzionzgrad Aktuelle Dbjekttemperatur
U= T — 4 0 y 8 OC

Emizzionzgrad-B erechhnung :

Ohjekttemperatur: 233 3 Berechnen

Geben Sie dazu im Feld [Objekttemperatur die tatséchliche Objekttemperatur ein, die Sie zuvor mit einem
anderen Messgerat (z.B. Thermoelement) ermittelt haben.

Nach Betéatigen der Schaltflache wird im Feld Emissionsgrad der errechnete Emissionsgrad

angezeigt und im angeschlossenen Sensor Uibernommen.

Zur Bestimmung des Emissionsgrades sollte die
Objekttemperatur von der Umgebungstemperatur
verschieden sein.
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Inhalt

Adaptive Mittelwertbildung

Die Mittelwertbildung wird in der Regel eingesetzt, um Signalverlaufe zu glatten. Uber den einstellbaren
Parameter Zeit kann dabei diese Funktion an die jeweilige Anwendung optimal angepasst werden. Ein
Nachteil der Mittelwertbildung ist, dass schnelle Temperaturanstiege, die durch dynamische Ereignisse
hervorgerufen werden, der gleichen Mittlungszeit unterworfen sind und somit nur zeitverzégert am
Signalausgang bereitstehen. Die Funktion Adaptive Mittelwertbildung (Smart Averaging) eliminiert diesen
Nachteil, indem schnelle Temperaturanstiege ohne Mittelwertbildung direkt an den Signalausgang
durchgestellt werden.

05 ED
01

291

21 /
21

E2 /
271

21 /
21

RS

51 ’ 251

21 241
3440 3940 4440 4940 540 5940 B4 6940 7440 7940 840 B0 5440 5340 2.300 3300 4300 5300 6300 7300 5300 3300 10,300 11

Signalverlauf mit Smart Averaging-Funktion Signalverlauf ohne Smart Averaging-Funktion
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Inhalt

Binares Chat-Programm

Auf der Programm-CD befindet sich ein zusatzliches Programm, mit dessen Hilfe man sehr einfach die
digitale Kommunikation des angeschlossenen Sensors Uberprifen kann. Kopieren Sie die Anwendung
(BinaryChat.exe) aus dem CD-Verzeichnis \Binary Chat Program auf den Desktop oder in ein beliebiges
Verzeichnis auf der Festplatte lhres PCs. Nach Starten des Programms erscheint folgendes Fenster:

+ Binary Chat Program V1.0 : COM1 , 9600 Baud =3
COM-Port :
Command :
COM-Port : Checksum :
‘[]1 0 Send | Start Timer |
1
- . Interval : | 100
Baudrate : Receive :
9600 -

Integer Temperature : Decimal

Averaging :
Close COM Integer : TemperatLre : Decimal :

Count : m Reset

i

Wahlen Sie zunachst den COM-Port des angeschlossenen Sensors aus (diese Information erhalten Sie aus
der Statuszeile der CompactConnect oder aus dem Gerate-Manager lhres PCs).

Stellen Sie dann die ein, mit der Ihr Sensors arbeitet.

Sie kénnen jetzt den COM-Port durch Betatigen von offnen.
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Bitte schlieBen Sie vor dem Offnen des COM-Ports die CompactConnect-Software, da diese
Anwendung ggdf. auf den gleichen Sensor/ COM-Port zugreift.
Vergewissern Sie sich, dass der Sensor auf bidirektionale digitale Kommunikation eingestellt ist.

Nun kénnen Sie in der Kommandozeile (Command) ein binares Kommando als Hexadezimalwert aus der
jeweiligen Befehlsliste des angeschlossenen Sensors eingeben. Nach Betatigen von erscheint die
Antwort in der Zeile (ebenfalls als HEX-Wert). Unter der Empfangszeile finden Sie den
ganzzahligen Dezimalwert der Antwort sowie die berechnete Temperatur bzw. den

Dezimalwert , der sich aus Division der Antwort durch 1000 ergibt. Diese Umrechnung wird z.B. fir
den Emissionsgrad verwendet.

+ Binary Chat Program V1.0 : COM83 , 9600 Baud =3
COM-Port :
Command :
COM-Port : Checksum :
‘[]1 Start Timer |
’F 01
- . Interval : | 100
Baudrate : Receive :
9500 - 05-2E

Integer Temperature : Decimal
1326 32,6 1,326
Averaging :

i

Close COM Integer : TemperatLre : Decimal :

Count: 10 2{  Resst 1268 26,8 1,268

Beispiel 1: CSmicro 2WLT/ Abfrage der Objekttemperatur
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CompactConnect

In Beispiel 1 wird die Objekttemperatur von einem CSmicro abgefragt. Dabei wird entsprechend der
Kommandoliste vorgegangen (CD: \Commands):

Lesen der Objekttemperatur

Senden: 01 Kommando zum Lesen der Objekt Temperatur

Empfangen: | 04 D3 | Objekttemperatur in Zehntel Grad + 1000 04 D3 = dez. 1235

1235 - 1000 = 235
235/10=23,5°C

+ Binary Chat Program V1.0 : COM83 , 9600 Baud

COM-Port :
Command :
COM-Port : Checksum :
[8403B6 o Stat Timer |
83
= . Interval : | 100
Baudrate : Receive :
9600 - 03-B6
Integer : Temperature : Decimal
950 5,0 0,950
Averaging :
Close COM Integer : Temperature : Drecimal :
Count : |10 = Resst 1119 11,9 1,119

Beispiel 2: CSmicro 2WLT/ Setzen des Emissionsgrades
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Inhalt

Auch im Beispiel 2 wird das Senden des Kommandos und die Umrechnung der Antwort in den

Emissionsgrad gemaf der Kommandoliste vorgenommen. Der Emissionsgrad kann bei abgelesen
werden:

Setzen des Emmissionsgrades

Senden a4 03 B6 0386 = dez. 930
Empfangen 03 B6 950 /1000 = 0,950

Zusatzliche Funktionen

Im Bereich kann aus einer definierten Anzahl von Werten der Mittelwert berechnet
werden.

Durch Betatigen der Schaltflache |Start Timeﬂ kann eine wiederholte Abfrage von Werten (sinnvoll z.B. bei
Objekttemperatur) durchgefiihrt werden. Unter Intervall kann man das Abfrageintervall (in ms) einstellen.
Bitte verwenden Sie nur Zeiten >50 ms, da ansonsten falsche Werte ausgegeben werden kdnnten.
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Menii-Ubersicht

Datei

Messung
Gerat

Diagramm

Ansicht

Extras

Hilfe

Kontext-Menii (rechte Maustaste)

Menii: Datei

Messung Gerad

= Offnen ...
B sichern als ...

Beenden

Offnen...
Sichern als...
Beenden

Offnen gespeicherter Diagrammdateien (*.dat)
Speichern von Diagrammdateien
Beenden des Programms
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CompactConnect

Menii: Messung

Gerat

B start

Einstellungen ...

Diagran

Start
Pause
Stop

Einstellungen...

Start der Messung

Anhalten der fortlaufenden Darstellung (,einfrieren®)
Beenden der Messung

Offnen des Fensters: Messkonfiguration

Menii-Ubersicht
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Menii: Gerat

[e2 -1l Diagramm  Ansicht  Extra

}( Trenne Gerat

@ Gerate Informationen ...
ﬁf Gergte Einstellungen ...
& Emissionsgrad andern ...
f}. Schleifenwartung ...

A | ASER

Suche Gerate

Trenne Gerat
Gerite Informationen...
Gerate Einstellungen...

Emissionsgrad dndern...

Schleifenwartung...
LASER

Suchen nach angeschlossenen Sensoren

(bei deaktivierter automatischer Suche)

Trennen der Verbindung zum Sensor und Schliel’en des COM-Port
Anzeigen von Gerateinformationen wie Firmware, Hardware etc.
Offnen des Fensters: Geriteeinstellungen

Einstellung/ Bestimmung des Emissionsgrades

Uberpriifung der Analog-Ausgabekanéle

Ein- und Ausschalten des Lasers (nicht bei CS/ CSmicro/ CX)/
Aktivierung Uber > Grundlegende Einstellungen

Menii-Ubersicht
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Menii: Diagramm

.ﬂ.nsicht Extras ?

Manuelle Skalierung
Globale Autoskalierung
Lokale Autoskalierung

Zeit: Vergréfern
Zeit: Verkleinern

Zeit: Alles anzeigen

Temperatur: Vergrofiern
Temperatur; Verkleinern
Temperatur: Alles anzeigen

Diagrammeinstelungen ...

Temperatur: VergroBern
Temperatur: Verkleinern

Temperatur: Alles anzeigen
Diagrammeinstellungen...

Manuelle Skalierung

Globale Autoskalierung

Lokale Autoskalierung

Zeit: VergroBern
Zeit: Verkleinern

Zeit: Alles anzeigen

Manuelle Einstellung der
Temperaturachse

Temperaturbereich wird automatisch den
jeweiligen Hochstwerten angepasst
(bezogen auf gesamte Messung).
Temperaturbereich wird dynamisch den
jeweiligen Hochstwerten angepasst
(bezogen auf Fensterbereich).

Hineinzoomen in das Diagramm
(Vergrofern eines Zeitabschnittes)
Herauszoomen (Verkleinern eines
Zeitabschnittes)

Anzeigen des gesamten Zeitbereiches der
Messung

Hineinzoomen in das Diagramm (VergréRern eines Abschnittes der

Temperaturachse)

Herauszoomen (Verkleinern eines Abschnittes der

Temperaturachse)

Anzeigen des gesamten Temperaturbereiches
Auswahl von Digitalanzeigen, Temperaturgraphen, Strichstarke und

Farbe

Menii-Ubersicht
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CompactConnect

Menii: Ansicht

Titelleiste

LY

Menulgiste
Werkzeugleiste

Werkzeugleiste beschriften

Digitalanzeigen F v

v Diagramm

Immer im Vordergrund

Dig. Anzeigen oben
v Dig. Anzeigen rechts

Statuszeile R

@ %

Info Einztell.

Prozess Temperatur
Box Temperatur
T2C

TiC

Dampfung

Alle Leisten an !

alle Leisten aus S EREEEE

Titelleiste

Meniileiste

Werkzeugleiste
Werkzeugleiste beschriften
Statuszeile

Ein- und Ausblenden der Titelzeile des Softwarefensters

Ein- und Ausblenden der Menlileiste
Ein- und Ausblenden der Werkzeugleiste

Ein- und Ausblenden der Schaltflachenbezeichnungen

Ein- und Ausblenden der Statuszeile

Menii-Ubersicht
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Digitalanzeigen

Diagramm
Immer im Vordergrund

Dig. Anzeigen oben

Dig. Anzeigen rechts

Inhalt
Auswahl aller verfiigbaren Werte, die als Digitalanzeige dargestellt
werden kdnnen
Ein- und Ausblenden des Temperaturdiagramms
Wenn aktiviert, ist das Softwarefenster immer im Vordergrund zu
sehen (unabhangig von anderen aktiven Anwendungen)
Die Digitalanzeigegruppe wird oben rechts im Softwarefenster
angeordnet
Die Digitalanzeigegruppe wird an der rechten Seite des
Softwarefensters angeordnet

Menii-Ubersicht
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CompactConnect

Inhalt
Menii: Extras
Extras §5

Interface ... D 4

Optionen ... Info Ein

Werkseinstellungzn Engiish

: : English {CM)
________ E.________E_______ Francais
Interface... Einstellungen zur Sensor-Suche, Anzeige COM-Port etc.
Optionen... Offnen des Fensters: Optionen zum Festlegen von grundlegenden
Einstellungen und Speicheroptionen

Sprache Auswahl der gewtiinschten Sprache
Werkseinstellungen Die Software wird auf die Werksvoreinstellungen zuriick gesetzt

(Die Sensoreinstellungen sind hiervon nicht betroffen)

Menii-Ubersicht
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CompactConnect

Menii: Hilfe

Hilfe ...
wwww . optris.com
Uber ...

Hilfe...
\_lyww.optris.com
Uber...

Offnen der Hilfedatei
Offnet die Optris-Homepage in Ihrem Internet-Browser
Anzeige der Software-Version

Menii-Ubersicht
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http://www.optris.com/

Kontext-Meni (rechte Maustaste)

Immer im Vordergrund

Vallbild

Kopiere Diagramm in Zwischenablage
Ansicht »
Unsichtbar

Beenden

Immer im Vordergrund

Vollbild

Kopiere Diagramm in Zwischenablage
Ansicht

Unsichtbar

Beenden

Zeigt die Applikation standig im Vordergrund, unabhangig
von anderen aktiven Fenstern

Zeigt die Applikation als Vollbild

Das Diagramm wird in die Zwischenablage kopiert
Verzweigt in das Untermenu Ansicht

Schliel3t das Fenster der Applikation (die Software lauft als
Prozess weiter) — nur die externen Displays bleiben
sichtbar

Beenden des Programms

Menii-Ubersicht
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Kontext-Menii [Untermenti: Ansicht]

W Titellgiste

W Menlleiste

w Werkzeugleiste

w WWerkzeugleiste beschriften
v Statuszeils

w Diagramm

w Dig. Anzeigen oben
Dig. Anzeigen rechts

Alle Leisten an
Alle Leisten aus

externe Anzeige 4

Titelleiste
Meniileiste
Werkzeugleiste
Werkzeugleiste beschriften
Statuszeile
Diagramm

Dig. Anzeigen oben
Dig. Anzeigen rechts
Alle Leisten an

Alle Leisten aus
Externe Anzeige

Anzeigen oder ausblenden der Titelleiste

Anzeigen oder ausblenden der Menlleiste

Anzeigen oder ausblenden der Werkzeugleiste

Anzeigen oder ausblenden der Werkzeugleistenbezeichnungen
Anzeigen oder ausblenden der Statuszeile

Anzeigen oder ausblenden des Diagramms

Platziert die Digitalanzeigen oberhalb des Diagramms

Platziert die Digitalanzeigen rechts vom Diagramm

Anzeige aller Leisten auf einmal

Ausblenden aller Leisten auf einmal

Verzweigt in das Untermenu Externe Anzeige Menii-Ubersicht
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Kontext-Menii [Untermentii: Externe Anzeige]

TProzess
TIntern
Taktuell
TBox
T_1C

T 2C
Dampfung
mY Input
Eps.
Tamb
Wi

In diesem Menl lassen sich separate Digitalanzeigen fiir die verschiedenen Signale aufrufen. Diese
Anzeigen werden auch angezeigt, wenn die Applikation im unsichtbaren Modus lauft. Die Anzeigen werden
immer im Vordergrund des PC- Bildschirms angezeigt.

Menii-Ubersicht
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